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قبل از نصب و راه اندازی دستگاه بھ نکات و 
 مشخصات داده شده شامل ولتاژ و جریان و توان

.روی برچسب دستگاه توجھ نمایید   
 
 
 

  
 ھای  مدلدستگاه ھای در مورد 

YD3000,YD3000N, YD5000   بھ
  :نکات زیر توجھ شود

در  ،(سھ فاز   380VACورودیدارای  -١
اینصورت برق سھ فاز شبکھ را بھ ترمینال 

  وصل کنید.  L3و  L2و  L1ھای 
و   vو   uسیم موتور را مستقیم بھ ترمینال ھای  -٣

w    وصل کنید.توجھ داشتھ باشید در دستگاه ھای
  بستھ می شود.  (380V)موتور ستاره ورودی سھ فاز 

درصورت نیاز بھ توقف سریع یا حفاظت در مقابل  -۴
از نظر  مقاومت ترمز مناسب ( ,ژنراتور شدن موتور

  وصل کنید. BRو   Pبھ ترمینال  اھم و توان)
  
 
  

  
  طبق  ھستند. ریزی   برنامھ  قابل ٨ تا    ٣پایھ ھای 

 ,    39-5و   40-5صفحھ ,  منوال   جدول
می توانید  (H1-01~H1-06)  پارامترھای

   تنظیمات را انجام دھید.
    

  
 
 
 

 
 

  
  
   
 

 
  
   

  اینبا روشن شدن دستگاه با زدن       
                               کلید می توانید وارد گروه پارامترھا شوید.     

  ھای نمایشگراین  کلید  برای حرکت بر روی  رقم   
  می باشد. 

  نکات ایمنی

 اتصالات قدرت         

 اتصالات فرمان                         

 نحوه کار با کی پد و تنظیم پارامترھا:

YD3000, YD3000N, YD5000 



 

 

           
 

  باشد. می برای کم و زیاد کردن رقم ھای نمایشگر  
  

گروه پارامتر  مورد نظر با  زدن  این    پس از انتخاب  
  ثانیھ)می توان وارد آن گردید.این کلید داشتن چند کلید(نگھ 

  جھت تثبیت اطلاعات نیز می باشد.
  کلید اطلاعات تغییر یافتھ را ثبت می کنیم.(بایدبا این 
 را ببینیم.) ENDکلمھ 

 

شروع حرکت درصورتیکھ راه اندازی    
  طریق کی پد باشد. از
  

  متوقف نمودن اینورتر.   
  

در صورتی  ،Jogبرای فعال کردن عملکرد  
 کھ راه اندازی از طریق کی پد باشد.

 

در صورتی کھ راه اندازی از طریق کی پد  
 /باشد برای تعیین جھت چرخش موتور (فوروارد

  ریورس ) استفاده می شود. 
  

  
 
  

  
  

                       

  
                

   
  
  
  
 
  
  
  
  

  
  
  

 
0:  V/F CONTROL *  

 
 

 مد کنترلی
 A1-02 

1: V/F CONTROL with PG 
feedback 

2: open loop vector control 

3:flux vector control  

  برگرداندن
2220(50HZ)  بھ تنظیمات اولیھ  :  

 کارخانھ
(2-wire) 

  

 
 
 
 
 
 

A1-03  
  برگرداندن

3330(50HZ)  بھ تنظیمات اولیھ  :  
 کارخانھ

(3-wire) 
  

نحوه تغییر   کی پد :  ٠
  سرعت

 
b1-01  

 *١:  
(ورودی ترمینال  

  آنالوگ)
    کی پد:  ٠

نحوه راه 
  اندازی

 
b1-02  

  : ترمینال١* 

  شبکھ:  ٢
  

: توقف با  ٠*
  DECEزمان

 
  نحوه توقف

 
  
  

دیاگرام چگونگی تغییر مد کنترلی بھ مثال:
V/F control   

 پارامترھای مھم جھت راه اندازی:
QUICK START 



 

: توقف سریع بدون ١
DECE    )Coast 

to stop( 

  
  
  

b1-03 ٢  :DC braking 
stop 

٣ :Coast to stop  با
  تایمر

: سرچ سرعت ٠*
 Speed (غیر فعال 

search disabled) 

نحوه شروع 
  بھ کار

b3-01 

: سرچ سرعت  ١
 Speed (فعال 

search enabled)  

  

*٠: PID غیر فعال  PID b5-01 

١  :PID فعال  
  

0.0~60000s 
[10s]* 

  
زمان راه 
اندازی 
ACC 

 
C1-01  

 
0.0~60000s 

[10s]* 

 توقف زمان
Dec 
  

 
C1-02  

0.4~15 
[7.0]* 

 C6-01  فرکانس کریر

 
 
 
 

D1-01 
~D1-09 

 
قابل  تعریفسرعت ھای   

0~400 

 
D2-01 

 
 حد بالای فرکانس

0.0~110.0 
[100.0]* 

 
D2-02 

 
 حد پایین فرکانس

0.0~109.0 
[0.0]* 

 پارامتر ھای موتور

E1-01 460~115 ولتاژ ورودیVAC 
[400VAC]* 

E1-03  انتخاب منحنی
V/F 

 

: انتخاب یک منحنی از ٠
منحنی ١۵بین  (0~E) 

*F :  منحنی
دستی 

،پارامترھای 
E1-04  تا

E1-10 
E1-04 ماکزیمم فرکانس 

40.0~400.0 
 

[60.0]* 
 

E1-05 ماکزیمم ولتاژ 
0.0~510.0 

 

 
[400.0]* 

E1-06  
 بیس فرکانس

40.0~4000.0 
 

[60.0]* 

 تنظیمات موتور

E2-01 جریان نامی موتور 

E2-02 ) لغزشSlip  نامی موتور ( 

E2-03 جریان بی باری موتور 

E2-04 تعداد قطب ھای موتور 

H1-01~H1-
06 

ترمینال ھای قابل تعریف (طبق جدول موجود 
  )40-5صفحھ  Manualدر 

H2-01~H2-
03 

، ٢۵، ٩ترمینال ھای خروجی قابل تعریف(
٢۶(  

 55-5طبق جدول صفحھ 

L3-01  انتخابAccel 
برای عملکرد 

stall 
prevention 

:غیر فعال٠*  

: فعال١  

L3-04 انتخاب Dccel  
برای عملکرد 

stall 
prevention 

:غیر فعال٠*  

: فعال١  

O1-02  نمایش بر روی
کی پد بھ محض 

 روشن شدن

١ :*Frequency 
reference 

: فرکانس خروجی٢  

: جریان خروجی٣  

: پارامتری کھ در ۴ o1-
01 انتخاب شده است.   

 69-5صفحھ 
 
 

                 
                

 
 
 

 


