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                                0.75kw~55kwورودي سه فاز  

 Vector +Auto tuningو V/Fو  مد   Sensorless vector controlداراي مد  

  بصورت داخلي Close loopبراي آاربرد  Encoderداراي ورودي  

 Profibus ,ModBusبصورت  RS-485ورودي شبكه  

 15kWتا توان  داراي ترمز ديناميكي داخلي 

 Keypad  متري ١٠و   1,2,3,5قابل جدا شدن به همراه آابل در سايزهاي 

      CTو  VTداراي گشتاور  

                                    reference  -10V~10Vولتاژ  

  
  نحوه نامگذاري - ١-١

  

  
  

  

  

  
  
  

       
 
 
 
 
 
 

S AZ 0001 BB BG JNTM 

حد اآثر ظرفيت  ولتاژ نامي اطلاعات سخت افزاري
ورموت  

(HP) 

محفظه ها و اسباب 
 نصب

Keypad مدل 

 JK : 220V,60Hz مدل استاندارد
(200V,50Hz) 

0001 : 1HP BB  : NEMA-1 BG: ديجيتالLCD 7200MA 

S :  220V/440V,1~2HP  

   ~ ~   

BA : IP00 
 
 

  

   AZ: 440V,60Hz 0075 :  75HP BC : NEMA-4 مدل آوچك شده

A : 220V/440V,7.5~10HP (380V,50Hz)     
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ويژگيها 
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. ملاحظه فرمائيد ٢و ١در جداول  ها راعملكرد و تنظيمات ترمينالو b-1و  a-1در شكل را مي توانيد  7200MAنمودار دياگرام 
  . به ترتيب ترمينالها در شكل زير توجه فرمائيد. داراي سه نوع برد آنترلي است 7200MAدرايو

  
(A) :اي سايز فشرده ، مدلبر) :NEMA4ها مشابه اند. (   

        JNTMBGBB JKS--     220V:1~2HP                      
        JNTMBGBB AZS--    440V:1~2HP 

 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

                                                      
                                            

 MAدياگرام سيم بندي                    a-1شكل                                                    
  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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دياگرام سيم بندي
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(B) :  
JNTMBG      JK ---   220V:3-40HP  
JNTMBG      AZ --- 440V: 3-75HP 

 
  

  
    

  
  
  
 
 
  
  
 
  
  
  
  

                         
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

١*- Shield Wire        Shield Twisted Wire  
SINK  ياSOURCE  تنظيم شوند به شرطي آهTP2  روي حالت هاي مي توانند روي  ٨تا  ١ترمينالهاي چند منظوره  -*٢

  .تنظيم شود SOURCEو  SINKاصلي خودش يعني در حالت 
  .تنظيم شود 10V+~10-يا  10V~0ش ورودي مي تواند به دو رو 220V 25-40HP  ،VIN Refبراي اينورتر -*٣
بر روي  TP1مي توانند بعنوان ترمينال خروجي،  از فرمان پالس فرآانس ورودي باشد مشروط به آنكه  (-)A(+) , Aترمينالهاي  -*۴

  .موقعيت باز تنظيم شده باشد
  ترتيب ترمينال -*۵
  

 mAدياگرام سيم بندي                                                b-1شكل                             
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  ترمينالهاي قدرت - ٣-١
  
  

  
  ترمينالهاي مدار اصلي     ١جدول

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  220V:1~20HP, 440V:1~20HP 220V:25 ~40HP, 440V:25~75HP  ترمينال
R/L1(L) 

 

 منبع تغذيه ورودي 
  S/L2 .)         بعنوان ترمينال ورودي استفاده آنيد R/L1,S/L2براي منبع تغذيه تك فاز، لطفا از (

T/L3  
B1/P  

  

B1/P,B2  : مقاومت ترمز خارجي  
  

  
 --------------------------  

 
B2  

 

 
  

 ------ 
  يا  DCورودي منبع تغذيه : 

 .واحد ترمزخارجي
B1/R  بدون استفاده   ------------- 
U/T1  

  
  

  V/T2 خروجي اينورتر
W/T3 

E ترمينال زمين(3rd type grounding)  

 
  تايوان Tecoرسمي اينورترهاي  نماينده

٣
 

توصيفي از عملكرد ترمينالهاي قدرت و آنترل
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  ترمينالهاي مدار آنترل - ٣-٢
  

  توابع  ترمينال
1(DI1) سيگنال توقف -چرخش راستگرد  
2(DI2)  سيگنال توقف -چرخش چپگرد  
3(DI3)   
4(DI4) ري ست خطا  
5(DI5) آنترل از راه دور، انتخاب حالت چند سرعته/ عملكرد سه سيمه، بار: ترمينالهاي ورودي چند آاره آه قابليت انتخاب روي هر يك از حالتهاي زير را دارند  

   PIDوقفه دار،بلوك پايه، گرم شدن بيش از حد، آنترل  ACC/DEC  ،ACC/DEC، انتخاب  FWD/REVانتخاب 
  ، خطاي خارجيPG، آنترل فيدبك  Up/Down)عملكرد(، جستجوي سرعت، تابع DCترمز 

  تابع تايمر، تنظيمات ورودي آنالوگ چند آاره

6(DI6) 
7(DI7) 
8(DI8) 

SC(DG) 
(24VG) 

  سيگنال زمين ديجيتال
  .تنظيم شده باشد SINKروي  TP2آه در اين حالت بايد  Sinkيا ترمينال مشترك در حالت 

24V رمينال مشترك در حالت تSource )TP2  را در موقعيتSource قرار دهيد(.  
E   اتصالي براي حفاظت از سيگنال بار(Frame Ground) 

+15V(+12V)  ولتاژDC براي وسيله خارجي  
-12V  230 مختص اينورترهايV 25-40HP  460وV 25-75HP   
VIN 10~0( ورودي آنالوگ ولتاژV ) (20ي بالاي در مورد اينورترهاHP  10-، وروديV~10V را ساپورت مي آند(.  
AIN  ورودي آنالوگ جريان(20~4mA) 
  
  

AUX 

  :ورودي آنالوگ آمكي
  فرمان آمكي فرآانس، بهره فرآانس، باياس فرآانس، تشخيص اضافه گشتاور

هنگامي آه دستگاه در حال آار است  (Stop)، سطح جريان محافظت  در برابر توقف  DC، جريان ترمز ACC/DECباياس ولتاژ خروجي، شيب 
(Running Mode)  آنترل ،PID ، حد پايين فرمان فرآانس ،Frequency-Jump-4 و غيره  

GND سيگنال آنالوگ مشترك  
IP12   

 PG IG12منبع  تغذيه خارجي براي استفاده فيدبك 
A(+)   

 (-)A  .)فرمان پالس فرآانس ورودي نيزمورد استفاده قرار گيرندهمچنين مي توانند بعنوان ترمينالهاي ورودي ( PGورودي سيگنال 
AO1 پورت خروجي آنالوگ چند آاره:  

  ، فرمان ورودي آنالوگ PID، مقدار آنترل شده DCفرمان فرآانس، فرآانس خروجي، جريان خروجي، ولتاژ خروجي و ولتاژ 
VIN,AIN  ياAUX ) 2آمتر ازmA (  

 

AO2 

GND  راي پورت آنالوگترمينال مشترك ب  
RA(R1A)  خروجي رلهA   

 Bخروجي رله  DO1,DO2 RB(R1B)عملكردي مشابه ترمينال 
RC(R1C) رله مشترك  

DO1  ٢و  ١) آالكتور باز(ترمينالهاي خروجي ديجيتال چند آاره :  
دن اينورتر براي آار، تشخيص آمي ولتاژ، خروجي بلوك در حين آار ، سرعت صفر، فرآانس توافقي، تنظيمات فرآانس توافقي ، خروجي فرآانس ، آماده بو

موتور، اضافه بار پايه، منبع اجرا، فرمان فرآانس، تشخيص اضافه گشتاور، نا معتبر بودن فرمان فرآانس ، خطا، آمي ولتاژ، داغ شدن بيش از حد، اضافه بار 
  اينورتر، حرآت مجدد ، خطاي ارتباطي، خروجي تابع تايمر

 
DO2 (R2A) 

R2B              
DOG  مقاومت آالكتور باز(ترمينال مشترك(  
S(+)   

 (-)RS-485  Sپورت 
  

  ترمينالهاي مدار آنترلي ٢جدول 
  

  
  : توجه

  
  .بكار ببريد Sn-24رابر طبق تنظيمات  VIN,AINترمينالهاي مدار آنترلي   
  .است 12V  (20mA+يا  15V+(حد اآثر جريانهاي خروجي ترمينال  
خروجي آنالوگ  ٢از اين . ، خروجي براي، فرآانس متر، آمپر سنج و غيره مي باشند AO1,AO2ترمينالهاي خروجي چند آاره آنالوگ  

  .بعنوان آنترل فيدبك يا هر منظور آنترلي ديگري استفاده نكنيد
  

!

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
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a:(220V/440V :1~2HP   
 
b:(220V:3HP ~25HP   

    440V:3HP~30HP  
                                    

 c :(220V:30HP~40HP  
     440V:40HP~75HP                 
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  ديجيتال LCDتوابع  ۵-١
  

LCD  مدلJNEP-31(V) مد : داراي دو مد استDRIVE  و مدPRGM.  

، با  DRIVEدر مد . انتخاب آرد ر يك از دو مد فوق را مي توان با فشردن آليد هنگامي آه اينورتر در حالت توقف به سر مي برد ه
، مي توان تنظيمات پارامتر را تغيير داد اما  PRGMدر مد . اعمال هر تغييري ، همزمان آن تغييرات بر روي موتور در حال آار اعمال مي شوند

  :اسامي اجزا و توابع به شرح زيرند. وندهمزمان آن تغييرات بر روي موتور در حال آار اعمال نمي ش
  

  :نمايشگرهاي مد اجرايي
  

 DRIVE : در مدDRIVE روشن مي شود.  
FWD :هنگامي آه فرمان ورودي ، چرخش راستگرد باشد ، روشن مي شود.  
REV :هنگامي آه فرمان ورودي ، چرخش چپگرد باشد، روشن مي شود.  
SEQ :رلي يا از طريق پورت هنگامي آه از طريق ترمينال مدار آنتRS-485  

  )REMOTEمد ( .فرمان اجرا فعال شود ، روشن مي شود 
REF : هنگامي آه مرجع فرآانس از طريق ترمينالهاي مدار آنترلي)AIN  ياVIN ( يا  

  )REMOTEمد . (فعال شود ، روشن مي شود RS-485پورت 
  
  

   LCDنمايشگر 
  آاراآتر ٨خط با  ٢: نمايشگر چيني
  آاراآتر  ٢٠خط با  ٢: ليسينمايشگر انگ

  
  
  
  

  ).شرح داده شده است ٣عملكرد آليدها در جدول (آليدها 
  
  
  

  ديجيتال LCD                                       ٢شكل                                                
  

 :از راه دور / عملكرد سوئيچ محلي 
 ).خاموش است SEQ LED(تال ديجي LCDاز طريق  RUNفرمان : Localمد  

  ).خاموش است REF LED(ديجيتال  LCDورودي فرمان فرآانس از طريق  -
  RS-485يا پورت ارتباطي )  Sn-04=1هنگاميكه (از طريق مدار آنترلي  RUNفرمان :  REMOTEمد  

  ). روشن است Sn-04=2) (SEQ LEDهنگاميكه (                             
  RS-485يا پورت ارتباطي )  Sn-05=1هنگاميكه (ورودي فرمان فرآانس از طريق مدار آنترلي  -                 

  ). روشن است Sn-05=2) (REF LEDهنگاميكه (                            
  
  

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    
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  عملكرد  نام  آليد
  

 PRGM/DRIVEآليد 
  

 )DRIVE( يوو مد درا PRGM)( جابجايي بين مد برنامه
   

 DSPL آليد
  

  نمايش وضعيت عمليات

 

  

 JOGآليد 
  

 DRIVEديجيتال در حين اجرا  LCDاز طريق  JOGفعال سازي عمليات 

  
  

 FWD/REVآليد 
  

  ديجيتال  LCDانتخاب جهت چرخش ، از طريق 
 

 

  

مقѧѧادير را بѧѧه صѧѧورت ديجيتѧѧال تنظѧѧيم مѧѧي آنѧѧد و همچنѧѧين از ايѧѧن آليѧѧد هنگѧѧام  RESETد آلي
  .وقوع خطا براي ري ست دستگاه استفاده مي شود

  
  

 INCREMENTآليد 
گروههѧѧا، توابѧѧع و نѧѧام ثابѧѧت آѧѧاربر ، مقѧѧادير      پѧѧس از انتخѧѧاب منѧѧو آيѧѧتم هѧѧا ،   

  .يدمربوطه را به آمك اين آليد افزايش ده

  
  

 DECREMENTآليد 
گروههѧѧا، توابѧѧع و نѧѧام ثابѧѧت آѧѧاربر ، مقѧѧادير      پѧѧس از انتخѧѧاب منѧѧو آيѧѧتم هѧѧا ،   

  .مربوطه را به آمك اين آليد آاهش دهيد

  
  

 EDIT/ENTERآليد 
پس از انتخاب منوها، گروهها، توابѧع و نѧام ثابѧت آѧاربر، از ايѧن آليѧد جهѧت        

  .مقادير و ذخيره آنها استفاده آنيد تغيير

  
  

 RUNآليد 
باشѧѧيد و بخواهيѧѧد عمليѧѧات بصѧѧورت ديجيتѧѧال   DRIVEدر صѧѧورتيكه در مѧѧد 

جهѧѧت راه انѧѧدازي مѧѧي توانيѧѧد اسѧѧتفاده آنيѧѧد ، آѧѧه در ايѧѧن   RUNباشѧѧد از آليѧѧد 
  .روشن مي شود LEDحالت 

 

 

  
 STOPآليد 

 STOPآليد . ديجيتال ، اينورتر را متوقف مي آند LCDروي  STOPآليد 
فعال يا غير فعال آرد، وقتيكѧه عمليѧات    Sn-07را مي توان با تنظيم پارامتر 

  .از طريق ترمينالهاي مدار آنترل انجام گردد
  

  عملكرد آليدها       ٣جدول 
  
  

  .ا چشمك زن مي شوندروشن شده ي STOP,RUNحالت اجرا، نشانگرهاي  ٣براي مشخص ساختن 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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   PRGMو مد  DRIVEمحتويات نمايشگر در مد  ۵-٢
  
مي  DRIVEهنگامي آه اينورتر روشن مي شود، سريعا وارد مد * ١

 PRGMتا دستگاه وارد مد . را فشار دهيد  آليد. شود

را فشار دهيد و براي  اگر خطايي رخ داد، آليد . شود
شويد و اگر در مد  DRIVEوارد مد  ديدن محتويات 

DRIVE  خطايي رخ داده باشد آن خطا به نمايش در مي آيد و براي

  . را فشار دهيد ري ست آردن خطا لازم است آليد 
  
، آيتم ها به نمايش در مي  Bn-13و  Bn-12بر اساس تنظيمات * ٢
  .آيند

  

را فشار  و  باشيد دآمه  DRIVEاگر درمد * ٣
تنها براي مشاهده به نمايش در مي  و  Sn- دير دهيد ، مقا

  . آيند و قابل تغيير نيستند
  
  روش هاي تنظيم فرمان اجرا  - ۵-٣
  
  : keypadتنظيم فرمان اجرا از روي  -١

  .تنظيمنمائبد  0را روي عدد Sn-04در اين حالت بايد پارامتر      

  :تنظيم فرمان اجرا از طريق ترمينالهاي آنترلي -٢

  .تنظيم نمائيد 1را روي عدد  Sn-04اين حالت بايد پارامتر  در     

  :    RS-485تنظيم زمان اجرا از طريق برد ارتباطي  -٣

  .تنظيم نمائيد 2را روي عدد  Sn-04در اين حالت پارامتر  

  روش هاي تنظيم فرمان فرآانس  - ۴-۵
  
  : Keypadروي  Up/Downتنظيم فرمان فرآانس توسط آليدهاي  -١

  .تنظيم نمائيد 0را روي عدد  Sn-05ن حالت پارامتر در اي

   :آنترليتنظيم فرمان فرآانس از طريق ترمينالهاي  -٢

  .تنظيم نمائيد 1را روي عدد  Sn-05در اين حالت پارامتر 

  :تنظيم فرمان فرآانس از طريق برد ارتباطي 

  .تنظيم نمائيد 3را روي عدد  Sn-05در اين حالت پارامتر  

  :  ن فرآانس پالستنظيم فرما

  .تنظيم نمائيد 4را روي عدد  Sn-05 در اين حالت پارامتر        

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    
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  :گروه پارامتر مي باشد ۴اينورتر داراي 
  

  توضيحات  پارامترها
An- ٧ 

  
  فرمان فرآانس

Bn-   .پارامترها يي را آه مي توان در حين اجرا تغيير داد 
Sn-   ).ها بعد از توقف قابل تغييرندتن(گروه پارامترهاي سيستم  
Cn-   ).تنها بعد از توقف قابل تغييرند(گروه پارامترهاي آنترل  

  

  AN*1  -)    در عمليات چند سرعته(فرمان فرآانس  -۶-١

  .، آاربر مي تواند پارامترها را ديده و مقاديرآنها را تنظيم آند Driveتحت مد 
  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  محدوده تنظيمات  )ليسيانگ( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر

An-01  ١فرمان فرآانس  An-01=000.00Hz 
Freq.Cmd. 1 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-02 ٢فرمان فرآانس  An-02=000.00Hz 
Freq.Cmd. 2 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-03 ٣فرمان فرآانس  An-03=000.00Hz 
Freq.Cmd. 3  

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-04 ۴فرمان فرآانس  An-04=000.00Hz 
Freq.Cmd. 4  

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-05 ۵فرمان فرآانس  An-05=000.00Hz 
Freq.Cmd. 5  

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-06 ۶فرمان فرآانس  An-06=000.00Hz 
Freq.Cmd. 6  

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-07 ٧فرمان فرآانس  An-07=000.00Hz 
Freq.Cmd. 7  

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-08 ٨فرمان فرآانس  An-08=000.00Hz 
Freq.Cmd. 8 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-09 ٩فرمان فرآانس  An-09=000.00Hz 
Freq.Cmd. 9 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-10 ١٠فرمان فرآانس  An-10=000.00Hz 
Freq.Cmd. 10 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-11 ١١فرمان فرآانس  An-11=000.00Hz 
Freq.Cmd. 11 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-12 ١٢فرمان فرآانس  An-12=000.00Hz 
Freq.Cmd. 12 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-13 ١٣فرمان فرآانس  An-13=000.00Hz 
Freq.Cmd. 13 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-14 ١۴فرمان فرآانس  An-14=000.00Hz 
Freq.Cmd. 14 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-15 ١۵فرمان فرآانس  An-15=000.00Hz 
Freq.Cmd. 15 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-16 ١۶فرمان فرآانس  An-16=000.00Hz 
Freq.Cmd. 16 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

An-17  فرمان فرآانسJog An-17=000.00Hz 
Freq.Cmd. 17 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz 

  .است 0.01Hzبرابر با  "Setting Unit"در تنظيمات آارخانه مقدار  -*١

  .تغيير داد Cn-28واحد تنظيمات نمايش داده شده را مي توان از طريق پارامتر  -*٢

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 

۶
  

  شرح پارامترها
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 -Bn.  تغيير داد (Running)ان در حالتي آه دستگاه در حال آار است گروه پارامترها را مي تو -۶-٢

  

  .، آاربر مي تواند پارامترها را ديده و مقاديرآنها را تنظيم آند Driveتحت مد 
  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  محدوده تنظيمات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

 
 
 
  زمان

Acc/Dec  

 

Bn-01 
  

 Bn-01= 0010.0s  ١زمان شتاب نرم
Acc.Time 1  

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s 

Bn-02 
  

 Bn-01= 0010.0s  ١زمان توقف نرم 
Dec.Time 1 

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s 

Bn-03 
  

 Bn-02= 0010.0s  ٢زمان شتاب نرم
Acc.Time 2  

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s 

Bn-04 
  

 Bn-02= 0010.0s  ٢زمان توقف نرم
Dec.Time 2  

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s 

 
 
 

فرآانس 
 آنالوگ

Bn-05 بهره فرمان فرآانس  
  )ولتاژ(آنالوگ  

Bn-05=0100.0%  
Voltage Cmd.Gain  

0. 0~1000.0% 0.1% 100.0% 

Bn-06 باياس فرمان فرآانس  
  )ولتاژ(آنالوگ 

Bn-06=000.0%  
Voltage Cmd.Bias  

-100.0%~100.0% 0.1% 0.0% 

Bn-07 ره فرمان فرآانسبه  
  )جريان(آنالوگ 

Bn-07=0100.0%  
Current  Cmd.Gain  

0.0~1000.0% 0.1% 100.0% 

Bn-08 باياس فرمان فرآانس  
  )جريان(آنالوگ 

Bn-08=000.0% 
Current Cmd.Bias  

-100.0%~100.0% 0.1% 0.0% 

ورودي 
آنالوگ چند 
 منظوره

Bn-09  بهره ورودي آنالوگ چند
  آاره

Bn-09=0100.0%  
Multi_Fun.~Gain  

0.0~1000.0% 0.1% 100.0% 

Bn-10  باياس ورودي آنالوگ چند
  آاره

Bn-10=000.0% 
Multi_Fun.~Bias 

-100.0%~100.0% 0.1% 0.0% 

افزايش 
 گشتاور

Bn-11  بهره خودآار افزايش
  گشتاور

Bn-11=0.5 
Auto_Boots Gain 

0.0~2.0 0.1 0.5 

 
 مانيتور

Bn-12 ١مونيتور   Bn-12=01 
Display:Freq.Cmd 

1~18 1 1 

Bn-13 ٢مونيتور  Bn-13=02 
Display: O/P Freq. 

1~18 1 2 

 
 خروجي 

آنالوگ چند 
 منظوره

Bn-14  بهره خروجي آنالوگ چند
 A01آاره 

Bn-14=1.00 
~Output AO1 Gain 

0.01~2.55 0.01 1.00 

Bn-15  بهره خروجي آنالوگ چند
 A02آاره 

Bn-15=1.00 
~Output AO2 Gain 

0.01~2.55 0.01 1.00 

 
 
 
PID  آنترل 

Bn-16  بهره تشخيصPID Bn-16=01.00 
PID Cmd.Gain 

0.01~10.00 0.01 1.00 

Bn-17  بهره نسبيPID Bn-17=01.00 
PID P_gain 

0.01~10.00 0.01 1.00 

Bn-18  زمان انتگرالPID Bn-18=10.00s 
PID I_Time 

0.00~100.00s 0.01s 10.00s 

  

  

  

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    
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  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  رنج تنظيمات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  لكردهاعم

  
PID آنترل  

Bn-19  زمان تفاضليPID Bn-19=0.00s 
PID D_Time  

0~1.00s 0.01s 0.00s 

Bn-20  باياسPID Bn-20=0% 
PID Bias 

0~109% 1%  0% 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  تابع زمان
Auto-Run 

Bn-21 انزمstep  Ist در مد  
Auto-Run  

Bn-21=0000.0s 
Time 1 

0.0~6000.0s 0.1s  0.0s 

Bn-22   2زمانnd-step  در مد  
Auto-Run  

Bn-22=0000.0s 
Time 2 

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-23  3زمانrd-Step  در مد
Auto-Run  

Bn-23=0000.0s 
Time 3 

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-24  4زمانth-step مد  در  
Auto-Run  

Bn-24=0000.0s 
Time 4  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-25  5زمانth-step   در مد
Auto-Run  

Bn-25=0000.0s 
Time 5 

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-26  6زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-26=0000.0s 
Time 6 

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-27  7زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-27=0000.0s 
Time 7  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-28  8زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-28=0000.0s 
Time 8  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-29  9زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-29=0000.0s 
Time 9  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-30  10زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-30=0000.0s 
Time 10  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-31  11زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-31=0000.0s 
Time 11  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-32  12زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-32=0000.0s 
Time 12  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-33  13زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-33=0000.0s 
Time 13  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-34  14زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-34=0000.0s 
Time 14  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-35  15زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-35=0000.0s 
Time 15  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-36  16زمانth-step  در مد
Auto-Run  

Bn-36=0000.0s 
Time 16  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

  
  تابع تايمر

Bn-37  تابع تايمر زمانOn-Delay Bn-37=0000.0s  
ON delay Setting 

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

Bn-38  تابع تايمر زمانOff-Delay Bn-38=0000.0s  
OFF delay Setting  

0.0~6000.0s 0.1s 0.0s 

 Bn-39=100%  بهره ذخيره انرژي Bn-39  ذخيره انرژي
Eg.Saving Gain 

50~150% 1% 100% 

  

  

  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  رنج تنظيمات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها
  

  مانيتور

 

Bn-40 

  

  

  ٣مونيتور 
Bn-40=00 

Display:Set_Freq. 

 

00~18 

 

1 

 

00 

  

  

  

  ورودي پالس

 

Bn-41 
  

  حد بالاي ورودي پالس
Bn-41=1440 Hz 

Pulse_Mul._Up_Bound  

 

1440~32000 

 

1Hz 

 

1440 
 

Bn-42 
  

  بهره ورودي پالس
Bn-41=100.0% 

Pulse_Mul._Gain  

 

0.0~1000.0 

 

0.1% 

 

100.0 
 

Bn-43 
  

  باياس ورودي پالس
Bn-41=000.0% 

Pulse_Mul._Bias  

 

-100.0~100.0  

 

0.1Hz 

 

000.0 
 

Bn-44 
  

  زمان تاخير ورودي پالس
Bn-41=0.10s 

Pulse_Mul._Filter  

 

0.00~2.00 

 

0.01s 

 

0.10 

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    
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  -Cnپارامترهاي آنترلي            -۶-٣

  

  

  

شماره   عملكردها
  پارامتر

  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  رنج تنظيمات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام

  
  
  
  
  
  
  

  تنظيمات 
 V/Fالگوي 

 

Cn-01 ولتاژ ورودي  Cn-01=220.0V 
Input Voltage 

150.0~ 
255.0V*2 

 
0.1V 

 
220.0V*1 

Cn-02 ماآزيمم مقدار فرآانس خروجي  Cn-02=060.0Hz 
Max.O/P Freq 

50.0~400.0Hz 
 

0.1Hz 60.0Hz 

Cn-03 ماآزيمم مقدار ولتاژ خروجي  Cn-03=220.0Hz 
Max. Voltage 

0.1~255.0V*2 0.1V 220.0V*1 

Cn-04 ماآزيمم مقدار فرآانس ولتاژ  Cn-04=060.0Hz 
Max.Volt Frequency 

0.1~400.0Hz 0.1Hz 60.0Hz 

Cn-05 متوسط فرآانس خروجي    Cn-05=003.0Hz 
Middle O/P Freq. 

0.1~400.0Hz 0.1Hz 3.0Hz 

Cn-06  مقدار ولتاژ در متوسط فرآانس
  خروجي

 Cn-06=014.9V 
Middle Voltage 

0.1~255.0V*2 0.1V 14.8V*1 

Cn-07 حد اقل مقدار فرآانس خروجي  Cn-07=001.5Hz 
Min O/P Freq. 

0.1~400.0Hz 0.1Hz 1.5Hz 

Cn-08  مقدار ولتاژ در حد اقل فرآانس
  خروجي

Cn-08=007.9V 
Min.Voltage 

0.1~255.0V*2 0.1V 7.9V*1 

 
 
 
 

پارامتر 
 موتور

Cn-09 جريان نامي موتور  Cn-09=0003.3A 
Motor Rated I 

*3 0.1A 3.3A*4 

Cn-10 جريان بي باري موتور  Cn-10=30% 
Motor No-Load I 

0~99% 1% 30% 

Cn-11 Slip نامي موتور  Cn-11=0.0% 
Motor Rated Slip 

0~9.9% 0.1% 0.0% 

Cn-12 مقاومت خط به خط موتور  Cn-12=05.732Ω 
Motor Line R 

0~65.535Ω 0.001Ω 5.732*4 

Cn-13 جبران گشتاور قطع هسته  Cn-13=0064W 
Core Loss 

0~65535W 1W 64*4 

 
 
 

تابع ترمز 
DC 

Cn-14  فرآانس شروع تزريق ترمزDC Cn-14=01.5hZ 
DC Braking Start F 

0.1~10.0Hz 0.1Hz 1.5Hz 

Cn-15  جريان ترمزDC Cn-15=050% 
DC Braking Current 

0~100% 1% 50% 

Cn-16  زمان تزريق ترمزDC  هنگام
  توقف

Cn-16=00.5s 
DC Braking Stop Time 

0.0~25.5s 0.1s 0.5s 

Cn-17  زمان تزريق ترمزDC  هنگام
  شروع به آار

Cn-17=00.0s 
DC Braking Start Time 

0.0~25.5s 0.1s 0.0s 

 
محدوده 
 فرآانس

Cn-18 حد بالاي فرمان فرآانس  Cn-18=100% 
Freq.Cmd.Up Bound 

0~109% 1% 100% 

Cn-19 حد پايين فرمان فرآانس  Cn-19=000% 
Freq.Cmd.Low  Bound

0~109% 1% 0% 

 
 فرآانس پرش 

Cn-20  ١نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-20=000.0Hz 
Freq.Jump 1 

0.0~400.0Hz 0.1H  0.0Hz 

Cn-21  ٢نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-21=000.0Hz 
Freq.Jump 2 

0.0~400.0Hz 0.1Hz 0.0Hz 

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  ترنج تنظيما  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها
  

  فرآانس پرش 
Cn-22  ٣نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-22=000.0Hz 

Freq.Jump 3 
0.0~400.0Hz 0.1Hz  0.0Hz 

Cn-23 پهناي پرش فرآانس  Cn-23=01.0Hz 
Freq.Jump Width 

0.0~25.5Hz 0.1Hz 1.0Hz 

 Cn-24=00  تعداد ري استارتهاي خودآار Retry Cn-24تابع 
Retry Times 

0~10 1 0 

  
ممانعت در 

 Stallبرابر 

Cn25  ممانعت در برابرStall  هنگام
  شتاب نرم

Cn-25=170% 
Acc.Stall  

30~200% 1% 170% 

Cn-26  ممانعت در برابرStall  هنگام
  اجرا

Cn-26=160% 
Run Stall 

30~200%  1% 160% 

نمايش خطاي 
  ارتباطي

Cn-27 زمان نمايش خطاي 
Communications 

Cn-27=01.0s 
Comm.Flt Det.Time  

0.1~25.5s 0.1s 1s 

 LCD  Cn-28=00000نمايشگر  Cn-28  واحد نمايشگر
Operator Disp.Unit  

0-39999 1 0 

  
  

تشخيص 
فرآانس قابل 

  قبول

Cn-29  تشخيص فرآانس قابل قبول
  هنگام شتابگيري نرم

Cn-29=000.0Hz 
Acc.Freq.Det.Level  

0.0~400.0Hz 0.1Hz 0.0Hz 

Cn-30  تشخيص فرآانس قابل قبول
  هنگام توقف نرم

Cn-30=000.0Hz 
Dec.Freq.Det.Level  

0.0~400.0Hz  0.1Hz 0.0Hz 

Cn-31  پهناي تشخيص فرآانس قابل
  قبول

Cn-31=02.0Hz 
F Agree Det.Width  

0.1~25.5Hz 0.1Hz 2.0Hz 

  
تشخيص 

  اضافه گشتاور

Cn-32 سطح تشخيص اضافه گشتاور  Cn-32=160% 
Over Tq.Det.Level  

30~200% 1% 160% 

Cn-33 زمان تشخيص  اضافه گشتاور  Cn-33=00.1s 
Over Tq.Det.Time  

0.0~25.5s 0.1s 0.1s 

 Cn-34=6  تنظيمات فرآانس آرير Cn-34  فرآانس آرير
Carry Freq Setting 

1~6 1 6 

  
  
  

آنترل 
جستجوي 
  سرعت

Cn-35  سطح تشخيص جستجوي
  سرعت

Cn-35=150% 
Sp-Search Level 

0~200% 1% 150% 

Cn-36 زمان جستجوي سرعت  Cn-36=02.0s 
Sp-Search Time 

0.1~25.5s 0.1s 2.0s 

Cn-37 حد اقل زمان بلوك پايه  Cn-37=0.5s 
Min.B.B.Time 

0.5~5.0s 0.1s 0.5s 

Cn-38  منحنيV/F  در جستجوي
  سرعت

Cn-38=100 
Sp-Search V/F Gain 

10~100% 1% 100% 

آمي تشخيص 
  ولتاژ

Cn-39  سطح تشخيص آلارم ، ولتاژ
  پايين

Cn-39=200V 
Low Volt.Det.Level  

150~120V IV 200V*1 

  تصحيح زمان تاخير اوليه Slip  Cn-40تصحيح 
Slip  

Cn-40=02.0s 
Slip Filter 

0.0~25.5s 0.0s  2.0s 

  
  
  

 Sزمان منحني 

Cn-41  ويژگيهاي  زمان شروع
Accel  منحنيS 

Cn-41=0.0s 
S1 Curve Time 

0.0~1.0s 0.0s  0.0s 

Cn-42  ويژگي هاي زمان خاتمه ي
Accel  منحنيS 

Cn-42=0.0s 
S2 Curve Time 

0.0~1.0s 0.0s  0.0s 

Cn-43  ، ويژگيهاي  زمان شروع
Decel  منحنيS  

Cn-43=0.0s 
S3 Curve Time 

0.0~1.0s 0.0s 0.0s 

Cn-44  ويژگي هاي زمان خاتمه ي
Decel منحني ،S 

Cn-44=0.0s 
S4 Curve Time 

0.0~1.0s 0.1s 0.0s 

 
 
 

7200MA 
 

AC ی موتورکنترل دورها   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    
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  .دو برابر مي شود 440Vبراي اينورترآلاس *) ١(مقدار . هستند 220Vس مربوط به اينورترهاي آلا -*١

  .دو برابر مي شود 440Vآلاس  براي اينورتر*) ١(مقدار . هستند 220Vآلاس  مربوط به اينورتر -*٢

  .جريان نامي موتور است %200~%10محدوده تنظيمات برابر با  -*٣

در اين حالت، تنظيمات بر پايه موتورهاي القايي . قابل تغيير است (Sn-01)فيت اينورترمقادير تنظيم شده توسط آارخانه بر اساس ظر -*۴

  . است 1Hp ،Tecoو220V,60Hzقطبي،  ۴استاندارد 

  

  

  

  تنظيمات آارخانه  واحد تنظيمات  رنج تنظيمات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها
  

  
  
  
  

  
  
  
  
  

آنترل فيدبك 
  سرعت

Cn-45  پارامترPG Cn-45=0000.0 
PG Parameter 

0.0~3000.0P/R 0.1P/R 0.0P/R 

Cn-46 وتورتعداد قطب م  Cn-46=04P 
Motor Pole 

2~32P 2P 4 P 

Cn-47  بهره نسبيASR ١شماره  Cn-47=0.00 
ASR Gain 1 

0.00~2.55 0.01 0.00 

Cn-48  بهره انتگرالASR  ١شماره  Cn-48=01.0s 
ASR Intgl. Time 1 

0.1~10.0S 0.1s 1.0s 

Cn-49  بهره نسبيASR ٢شماره  Cn-49=0.02 
ASR Gain 2 

0.00~2.55 0.01 0.02 

Cn-50  بهره انتگرالASR  ٢شماره  Cn-50=01.0s 
ASR Intgl.Time 2 

0.1~10.0S 0.1s 1.0s 

Cn-51  حد بالايASR Cn-51=05.0% 
ASR Up Bound 

0.1~10.0% 0.1% 5.0% 

Cn-52  حد پايينASR Cn-52=00.1% 
ASR Low Bound 

0.1~10.0% 0.1% 0.1% 

Cn-53  سطح تشخيص ميزان انحراف
  سرعت از

Cn-53=10% 
Sp.Deviat.Det.Level  

1~50% 1% 10% 

Cn-54 سطح تشخيص اضافه سرعت  Cn-54=110% 
Over Sp.Det.Level  

1~120% 1% 110% 

  
 PIDآنترل 

Cn-55  حد بالاي انتگرالPID Cn-55=100% 
PID I-Upper 

0~109% 1% 100% 

Cn-56  ثابت زماني تاخير اوليهPID Cn-56=0.0s 
PID Filter 

0.0~2.5s 0.1s 0.0s 

  
  
  

Sensorless  
Vector 
Control 

Cn-57  مقاومت خط به خط موتور
(R1) 

Cn-57=02.233Ω 
Mt r LINE_R 

0.001~60.000Ω 0.001Ω 2.233Ω*4 

Cn-58  مقاومت معادل روتور موتور
(R2) 

Cn-58=01.968Ω 
Mt r ROTOR _R 

0.001~60.000Ω 0.001Ω  1.968*4 

Cn-59  موتوراندوآتانس نشتي(Ls) Cn-59=9.6mH 
Mt r LEAKAGE_X 

0.01~200.00mH 0.01mH 9.6mH*4 

Cn-60  اندوآتانس دو جانبه موتور
(Lm) 

Cn-60=149.7mH 
Mt r MUTUAL_X 

0.1~6553.5mH 0.1mH 149.7mH*4 

Cn-61  بهره تصحيحSlip Cn-61=1.00 
SLIP GAIN 

0.00~2.55 0.01 1.00 
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  -Snپارامترهاي سيستم   -۴-۶

  تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها
  

 Sn-01=01  نتخاب توان اينورترا Sn-01  تنظيمات توان
220V 1HP 

  انتخاب توان اينورتر
  

*1 

 V/F Sn-02=1انتخاب منحني  V/F Sn-02منحني 
V/F curve 

 V/Fالگوي ثابت منحني  ١۵: 14~0
 V/Fانتخاب قراردادي الگوي : 15

  

  
  
  
  
  
  

وضعيت 
  اپراتور

  
  
  
  
  
  

Sn-03 

  
  
  
  
  
  

  نمايشگراپراتور

  
  
  
  
 

Sn-03=00 
 جراتنظيمات قابل ا

0 :An- ,Bn- ,Cn- ,Sn- 
 قابليت خواندن و تنظيم

1 : An- قابل خواندن و تنظيم  
Bn- ,Cn- ,Sn-  تنها قابل خواندن 

  رزرو شده: 5~2
 پيغام پاك آردن خطا: 6
راي اينورترهايي آه روي بتنظيم آارخانه : 7

 (220V/440V). حالت دو سيمه تعريف شده اند
اي اينورترهايي آه روي ربتنظيم آارخانه :  8

  (220V/440V) حالت سه سيمه تعريف شده اند
راي اينورترهايي آه روي بتنظيم آارخانه : 9

  (200V/415V)حالت دو سيمه تعريف شده اند  
راي اينورترهايي آه روي بتنظيم آارخانه : 10

 (200V/415V)حالت سه سيمه تعريف شده اند  
يي آه روي راي اينورترهابتنظيم آارخانه : 11

 (200V/380V)حالت دو سيمه تعريف شده اند  
راي اينورترهايي آه روي بتنظيم آارخانه :  12

  (200V/380V) حالت سه سيمه تعريف شده اند
  رزرو شده: 15~13

  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

انتخاب مد 
  آنترل عمليات

 
Sn-04 

  
  انتخاب منبع راه اندازي

 
Sn-04=0 

Run source Operator 

  زيمنبع راه اندا
  اپراتور: 0
  ترمينال آنترلي: 1
 RS-485برد شبكه : 2

 
 
0 

 
 

Sn-05 

  
  

  انتخاب فرمان فرآانس

 
Sn-05=0  

Ref.Cmd.Operator  

  فرمان فرآانس
  اپراتور: 0
  ترمينال مدار آنترلي: 1
 RS/485برد شبكه : 2
  پالس ورودي :  3

 
 
0 

 
 

Sn-06 

  
  

  انتخاب نحوه توقف

  
 

Sn-06=0 
Dec.Stop  

  رمتوقف ن: 0
  توقف تدريجي: 1
2 :Whole-range braking stop 
  توقف تدريجي با تايمر: 3
  )Bn-02ري استارت بعد از زمان ( 

 
 
0  

 
 

Sn-07 

  
  

  اولويت توقف

 
Sn-07=0 

Stop Key Valid 

در صورتيكه فرمان از ترمينال آنترلي يا پورت 
  .باشد RS-485ارتباطي 

  .آند دآمه توقف اپراتور دستگاه را متوقف مي: 0
  .دآمه توقف اپراتور دستگاه را متوقف نمي آند:  1

 
  
0 

Sn-08 ممانعت از چرخش معكوس  
(REV Run) 

Sn-08=0 
Allow Reverse 

  فعال بودن چرخش معكوس: 0
  غير فعال بودن چرخش معكوس: 1

0 

 
 

Sn-09 

  
  

   Up/Downتابع 
  فرآانس خروجي

 
 

Sn-09=0  
Inhibit UP/DOWN 

و سپس آليد Up/Down با فشردن آليد : 0
EDIT/ENTER  فرآانس مرجع تغيير آرده و

  .تاييد مي شود
تاييد فرآانس مرجع بلا فاصله بعد از فشار دادن : 1

  Up/Down آليد 

 
 

0 

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    



18 

  

  

  

  

  تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

انتخاب مد 

عمليات 

  آنترلي

 

  

  

 

Sn-10  

 

  

  

  

  

انتخاب ويژگي هاي فرمان  

  فرآانس

  

  

 

 

Sn-10=0  

Ref.Cmd.Fwd.Char.  

  

   ---Sn-68=-0.  و پايين تر،تنظيم آنيد  30.16در مورد مدلهاي 

  .است forwardفرمان مرجع داراي ويژگي هاي : 0

)0~10V  20~4ياmA/0~100% (  

  .است reverseفرمان مرجع داراي ويژگي هاي : 1

)0~10V  4~20ياmA/0~100%   (  

   ---Sn-68=-1و  30.17براي مدلهاي بالاي 

  . است forwardفرمان مرجع داراي ويژگي هاي : 0
)-10V~10V/-100~100%  20~4ياmA/0~100% (  

  .است reverseفرمان مرجع داراي ويژگي هاي : 1
)-10V~10V/-100~100%  4~20ياmA/0~100% (   

  .ظيم آردتن 1يا  0را مي توان روي  Sn-68در " - ("
  

 

 

  

  

  

 

0 

Sn-11  زمانهاي اسكن در ترمينال

  ورودي

Sn-11=0 

Scan Time 5 ms 

  يكبار  5msاسكن و تائيد هر : 0

   10msبار تائيد در هر  ٢اسكن مكرر و : 1

0 

 

 

 

 

 

Sn-12 

  

  

  

  

  

  انتخاب تشخيص ،

  گشتاور اضافه

 

 

 

 

 

Sn-12=0 

Over torque Invalid 

  .اور فعال نيستتابع تشخيص اضافه بار گشت: 0

تنهѧѧѧا در شѧѧѧرايط فرآѧѧѧانس تѧѧѧوافقي، اضѧѧѧافه گشѧѧѧتاور     : 1

حتѧѧي بعѧѧد از تشѧѧخيص اضѧѧافه    . تشѧѧخيص داده مѧѧي شѧѧود  

  .گشتاور، موتور آار مي آند

تنهѧѧѧا در شѧѧѧرايط فرآѧѧѧانس تѧѧѧوافقي ، اضѧѧѧافه گشѧѧѧتاور   : 2

بعѧѧد از زمѧѧان بلѧѧوك پايѧѧه و  . تشѧѧخيص داده داده مѧѧي شѧѧود 

  . هنگامي آه اضافه گشتاورموتور ،  متوقف مي شود

  . در حين اجرا اضافه گشتاور تشخيص داده مي شود: 3

، حتѧѧѧѧي بعѧѧѧѧد از تشѧѧѧѧخيص اضѧѧѧѧافه  ) Acc,Decشѧѧѧѧامل (

  .گشتاور موتور آار مي آند

. ر حين اجرا آمѧي گشѧتاور تشѧخيص داده مѧي شѧود      د: 4

  .موتور بعد از زمان بلوك پايه مي ايستد

 

 

 

 

 

 

0 

Sn-13  انتخاب محدوده ولتاژ

  خروجي

Sn-13=0 

V Limit Invalid 

  .محدود است V/Fولتاژ خروجي :  0

  .محدود نيست V/Fولتاژ خروجي : 1

0 

  

انتخاب 

ويژگي هاي 

  محافظتي

 

Sn-14 

 stallابر محافظت در بر

  .هنگام شتاب نرم

  انتخاب تابع

Sn-14=0 

Acc.Stall Valid 

  ).شود stallگشتاور بيش از حد مي تواند سبب (نامعتبر : 0

  معتبر: 1

 

1 

 

Sn-15 

 stallمحافظت در برابر 

  .هنگام توقف نرم

  انتخاب تابع

Sn-15=0 

Dec.Stall Valid 

  ).يا واحد ترمز خارجي نصب شده است(نا معتبر : 0

  )از هيچ واحد ترمز خارجي استفاده نشده است(معتبر: 1

 

1 
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  تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

  
  
  
  
  
  

انتخاب 
آاراآترهاي 
  محافظتي

  
 

Sn-16 

  
  انتخاب تابع

 stallمحافظت در برابر 
  هنگام اجرا   

  

  

 
 

Sn-16=1  
Run Stall Valid 

  معتبرنا: 0
 stallبراي محافظت از  ١زمان توقف نرم : معتبر: 1

  هنگام اجرا
  .)از هيچ واحد ترمز خارجي استفاده نمي شود(
 stallبراي محافظت از  ٢زمان توقف نرم : معتبر:   2

  هنگام اجرا
  .)از هيچ واحد ترمز خارجي استفاده نمي شود(

  
  
 
1 

 
 

Sn-17 

  
  

 Fault Retryتنظيمات 

 
Sn-17=0 

Retry No O/P 

 0 : Do not output fault retry. 
(The fault contact does not operate.) 
1 : Output fault retry. 
(The fault contact operates.)  

  

  
  
  
  
  
  

0 

 
Sn-18 

انتخاب عملكرد در هنگام 
  قطع برق

Sn-18=0 
PwrL_to_ON Stop O/P 

  توقف :  0
  ادامه اجرا: 1

  

0 

 
 

Sn-19 

  
  

ب عمليات ترمز انتخا
  سرعت صفر

 
Sn-19=0 

Z_braking Invalid 

  
  نامعتبر:  0
  معتبر: 1

  
  
0 

  
  
  

 
 

Sn-20 

  
  انتخاب آنتاآت

 
Sn-20=0 

Term.3 NO_Cont. 

 
0  :A-contact   
1  :B-contact   

  
  
0 

 
 

Sn-21 

  انتخاب تشخيص

   آنتاآت خطاي خارجي 

 
Sn-21=0 

All Time Ext. Fault 

  
  

  .هميشه تشخيص نمي دهد:  0
  .تنها هنگام اجرا تشخيص مي دهد:   1

  
  

0 

 
 

Sn-22 

  
انتخاب عمليات هنگام 

  خطاي خارجي

 
Sn-22=1 

Ext.Fault Free run 

پارامتر  Decبر اساس زمان ( dec توقف بصورت :  0
Bn-02  (  

  توقف تدريجي:  1
پارامتر  Decبر اساس زمان ( dec توقف بصورت :   2

Bn-04  (  
  ادامه عمليات: 3

  
  
1 

 
 

Sn-23 

  
  

  انتخاب نوع حفاظت
  در برابر اضافه بار موتور

 
 

Sn-23=1 
Cold Start Over Load 

  انتخاب محافظت در برابر اضافه بار موتور الكترونيكي
نا معتبر بودن محافظت در برابر اضافه بار موتور : 0

  الكترونيكي
1 : standard motor cold start 
overload protection characteristics 
2 : standard motor hot start overload 
protection characteristics 
3 : special motor cold start overload 
protection characteristics 
4 : special motor hot start overload 
protection characteristics  

  
 
 
1 

 
 

Sn-24 

  
  

ي فرآانس  انتخاب ويژگي ها
فرمان در ترمينال ورودي 

  آنالوگ خارجي

 
 

Sn-24=0  
~Cmd. VIN 

انتخاب ويژگي هاي  فرآانس فرمان در ترمينال ورودي 
  آنالوگ خارجي 

  سيگنال ولتاژ :  0
  سيگنال جريان : 1
  افزودن سيگنال ولتاژ و سيگنال جريان :  2
  آم آردن سيگنال جريان و سيگنال ولتاژ از هم:   3

  
 
 
0 

 
 
 

7200MA 
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 تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام شماره پارامتر  عملكردها

انتخاب 

آنتاآت  

ورودي 

  چند آاره

 
Sn-25 

انتخاب تابع ترمينال ورودي 

   چند آاره 

Sn-25=02 
MULTI-Fun.Command 1 

 

00~25 

  

  

  اولين فرمان چند منظوره: تنظيمات آارخانه 

 

02 

 
Sn-26 

انتخاب تابع ترمينال ورودي 

چند آاره   
Sn-26=03 

MULTI-Fun.Command 21 
01~26   

  دومين  فرمان چند منظوره: تنظيمات آارخانه 

 

03 

 
Sn-27 

انتخاب تابع ترمينال ورودي 

چند آاره   
Sn-27=06 

Jog Command 

02~27   

   JOGفرمان : تنظيمات آارخانه 
 

06 

 
Sn-28 

انتخاب تابع ترمينال ورودي 

چند آاره   
Sn-28=07 

Acc.&Dec Switch 

 

03~29 

  

  

  .است Acc&Decوقفه : تنظيمات آارخانه 
 

07  

انتخاب 

ورودي 

آنالوگ چند 

  آاره

 
 
 

Sn-29 

  

انتخاب تابع ورودي آنالوگ 

 (AUX)چند آاره 

  

Sn-29=07 

Acc. & Dec Switch 

 

 

00~15 

  

 (AUX)ترمينال ورودي آنالوگ چند آاره 

به عنوان فرآانس فرمان آمكي مورد استفاده 

  )تنظيمات آارخانه. (قرار مي گيرد

 

 

00 

انتخاب 

خروجي 

ديجيتال 

  چند آاره

 
 

Sn-30 

  

  انتخاب تابع

  ترمينال خروجي چند آاره 

RA-RB-RC  

 

Sn-30=13 

Fault 

 

00~22 

  

  R1A-R1B-R1Cيا  RA-RB-RC، ترمينال

  بعنوان خطاي خروجي 

  )تنظيمات آارخانه(

 

 

13 

 
Sn-31 

 
انتخاب تابع ترمينال ورودي 

DO1 چند آاره   

  

Sn-31=00 

Running 

  
 

00~22 

بعنوان خروجي  DO1-DOGترمينال 

  ديجيتال ، هنگام اجرا 

  )تنظيمات آارخانه(

 

 

00 

 
Sn-32 

 
انتخاب تابع ترمينال ورودي 

DO2 چند آاره   

  

Sn-32=01 

Zero Speed 

 

00~22 

  بعنوان  DO1-DOGترمينال 

 R2A-R2C  خروجي ديجيتال در سرعت

 )تنظيمات آارخانه(صفر 

 

01 
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  تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

  

  

  

  

  

  

  

انتخاب 

ورودي 

آنالوگ چند 

  آاره

 

 

 

Sn-33  

  

 

  

  

  

بع ورودي آنالوگ انتخاب تا

 AO1چند آاره 

 

 

 

Sn-33=00 

Teem.AO1 Freq.Cmd  

  فرآانس  فرمان :  0

 فرآانس خروجي :  1

  جريان خروجي :  2

  ولتاژ خروجي : 3

  ) V/800.V.10يا  DC )10.V/400.Vولتاژ : 4

5 :VIN فرمان ورودي آنالوگ خارجي  

 (0.~10.V/0.~10.V)   

6 :AIN  فرمان ورودي آنالوگ خارجي  

(0.~10.V/4.~20.mA)   

   AUX (10.V/10.V)ورودي آنالوگ چند آاره : 7

   آنترل PID ورودي  : 8

  آنترل  PID ، ١خروجي : 9

  آنترل  PID ، ٢خروجي :  10

 آنترل ارتباطي: 11

  

  

  

  

00 

  

  

  
 

Sn-34 

  

  

  

انتخاب تابع ورودي آنالوگ 

  (AO1)چند آاره 

 

  

 

Sn-34=01 

Term.AO2 O/P Freq. 

  

 

01 

 

Sn-35 
  

انتخاب تقويت آننده 

  خروجي پالس

 

Sn-35=1 

Pulse Mul.6 

  بعنوان (DO1,DO2)هنگامي آه ترمينال خروجي چند آاره 

  .خروجي سيگنال پالس تنظيم باشد

0:1F   1:6F   2:10F   3:12F  4:26F  

  

 

1 

  

  

  

  

تابع برد 

  شبكه

RS-485 

 

Sn-36 
  

  آدرس اينورتر
Sn-36=01 

Inverter address 

  

  .تنظيم آرد 31~1رتر را مي توان در محدوده آدرس اينو

 

01 

  

 

Sn-37 

  

  Baud Rateتنظيمات 

 RS-485برد شبكه 

 

Sn-37=1 

Baud rate 2400 

0 :1200 bps   

1 :2400 bps 

2 :4800 bps  

3 :9600 bps 

  

 

1 

  
 

Sn-38 

  

تنظيم پريتي پيام  ارسالي 

  RS-485 برد ارتباطي 

 

Sn-38=0  

Reversed Bit 

  يتيبدون پر: 0

  پريتي زوج: 1

  پريتي فرد: 2

  

 

0 

 

Sn-39 
  

برد  Fault Stopانتخاب 

  RS-485 شبكه 

 

Sn-39=0  

1 st.Dec.stop  

  dec (Bn-02)توقف نرم با : 0

  توقف تدريجي: 1

 dec (Bn-04)توقف نرم با : 2

  ادامه اجرا: 3

  

 

0 

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
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  عملكردها

  

  شماره پارامتر

  

  نام

  

  )انگليسي( LCDنمايشگر 

  

  اتتوضيح

تنظيمات 

  آارخانه

    
 

Sn-40 

  
  

   PGتابع آنترل سرعت 

  
 

Sn-40=0 
PG Invalid 

  بدون آنترل سرعت :  0
  با آنترل سرعت :  1
 Acc/Decبا آنترل سرعت اما عدم آنترل يكپارچه هنگام : 2
  Acc/Dec با آنترل سرعت آنترل يكپارچه هنگام : 3

  
  
0 

   
Sn-41 

  
  انتخاب عمليات در

PG مدار باز  

 
Sn-41=0 

1st.Dec.Stop 

   dec (Bn-02)توقف نرم  با :  0
  توقف تدريجي : 1
   dec (Bn-04)توقف نرم  با :  2
  ادامه اجرا: 3

  
  
0 

   
Sn-42 

  
انتخاب عمليات در انحراف 

  PGزياد از سرعت 

 
Sn-42=0 

1st.Dec Stop 

   dec (Bn-02)توقف نرم  با :  0
  توقف تدريجي : 1
   dec (Bn-04)توقف نرم  با :  2
  ادامه اجرا: 3

  
  
0 

   
Sn-43 

  
انتخاب عمليات در سرعت 

تشخيص  PGبيش از حد 
  انحراف

 
Sn-43=0 

1 st.Dec.Stop 

   dec  (Bn-02)توقف نرم با :  0
  توقف تدريجي : 1
   dec  (Bn-04)توقف نرم با :  2
  ادامه اجرا: 3

  
  
0 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  مد
Auto_Run 

  
  
  
  
  
  
 

Sn-44 

  
  
  
  
  
  
  

  يات هنگام انتخاب مد عمل
Auto_Run 

  
  
  
  
  
  
 

Sn-44=0 
Auto_Run Invalid  

0 : Auto_Run mode not effective 
1 : Auto_Run mode for one single 
Cycle. (continuing running from 
the unfinished step if restarting) 
2 : Auto_Run mode be performed 
periodically (continuing running 
from the unfinished step if restarting) 
3 : Auto_Run mode for one single 
cycle, then hold the speed of final 
Step to run. (continuing running from 
the unfinished step if restarting) 
4 : Auto_Run mode for one single 
Cycle. (starting a new cycle if 
restarting) 
5 : Auto_Run mode be performed 
periodically (starting a new cycle 
if restarting) 
6 : Auto_Run mode for one single 
cycle, then hold the speed of final 
Step to run. (starting a new cycle if  
restarting  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
0 

 
Sn-45 

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ١شماره  

Sn-45=0 
Auto_Run Stop 

  
  
  
  
  

   (Bn-02)توقف :  0
  راستگرد: 1
  چپگرد: 2

  
0 

 
Sn-46 

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ٢شماره  

Sn-46=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 
Sn-47 

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ٣شماره  

Sn-47=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 
Sn-48 

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ۴شماره  

Sn-48=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 
Sn-49  

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ۵شماره  

Sn-49=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 
Sn-50 

  انتخاب عمليات در مد
Auto_Run  ۶شماره  

Sn-50=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 
  تايوان Tecoاينده رسمي اينورترهاي نم



23 

  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  

  تنظيمات آارخانه  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

  

  

  

  

  

  

  

  

  
  مد

Auto_Run  

  

 

Sn-51 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ٧شماره  
Sn-51=0  

Auto_Run Stop 
  

  

  

  

  

  

  

 (Bn-02)توقف  :  0

  راستگرد:  1

  چپگرد:  2

  

0 
 

Sn-52 انتخاب عمليات در مد  
Auto_Run  ٨شماره  

Sn-52=0 
Auto_Run Stop  

 
0 

 

Sn-53 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ٩شماره  
Sn-53=0 

Auto_Run Stop 
 

0 
 

Sn-54 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١٠شماره  
Sn-54=0 

Auto_Run Stop  
 

0 
 

Sn-55 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١١شماره  
Sn-55=0 

Auto_Run Stop 
 

0 
 

Sn-56 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١٢شماره  
Sn-56=0 

Auto_Run Stop  
 

0 
 

Sn-57 
  عمليات در مد انتخاب

Auto_Run  ١٣شماره  
Sn-57=0 

Auto_Run Stop 
 

0 
 

Sn-58 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١۴شماره  
Sn-58=0 

Auto_Run Stop  
 

0 
 

Sn-59 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١۵شماره  
Sn-59=0 

Auto_Run Stop 
 

0 
  

Sn-60 
  انتخاب عمليات در مد

Auto_Run  ١۶شماره  
Sn-60=0 

Auto_Run Stop  
 

0 

   

Sn-61 
  

  مد گشتاور آاربردي

Sn-61=0 

Conts.Tq.Load  

  گشتاور ثابت:  0

  گشتاور متغير:  1

 
0 

 

Sn-62 
  

  انتخاب زبان

Sn-62=0 

Language : English 

  انگليسي:  0

  چيني:  1

 
0 

 

 

Sn-63 

  

  

  آپي پارامتر

 

 

Sn-63=0 

Not Load 

  )آپي شده( بار گذاري نشده :  0

1 : up load از اپراتور ديجيتال به اينورتر  

2  :download از اينورتر به اپراتور ديجيتال  

  اپراتور ديجيتال EEPROMآنترل و رسيدگي به :  3

  اينورترEEPROM آنترل و رسيدگي به :  4

 
 
 
 

0 
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  .تنظيم اوليه آارخانه به ظرفيت اينورتر بستگي دارد -١*
*٢- Sensorless Vector Control  ستبه بالا در دسترس ا .30.00براي مدل.  
  .به بالا در دسترسي نيست 30.21اين پارامتر در مدل هاي  -٣*
  
  
  
  
  

  خانهتنظيمات آار  توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر  عملكردها

    
  
  
  
  
  
  
  

Sn-64 

  
  
  
  
  
  
  
  

  PIDتابع 

 
 
 
 
 
 
 
 

Sn-64=0 
PID Invalid 

  : 30.18مدلهاي قبل از 
0  :PID نامعتبر  
1  :PID معتبر  

  :30.18مدلهاي بعد از 
0 : PID  نامعتبر  
  .است D-controlledانحراف ) ويژگيهاي راستگرد: ( 1
  تاس D-controlled مقدار فيد بك ) ويژگيهاي راستگرد: ( 2
3  : PID  خروجي + فرآانس مرجع : آنترل راستگردPID ،

   Dانحراف آنترل 
4  :PID  خروجي + فرآانس مرجع : آنترل راستگردPID ،

   Dفيدبك آنترل 
  .است D-controlledانحراف، ) ويژگيهاي چپگرد: (   5
  . است D-controlledفيد بك، ) ويژگيهاي چپگرد: (  6
7  :PID  خروجي + نس مرجع فرآا: آنترل چپگردPID ،

  Dانحراف آنترل 
8 :PID  خروجي + فرآانس مرجع : آنترل چپگردPID ،

  Dفيدبك آنترل 
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
0 

*3 
Sn-65 

  
  محافظت مقاومت ترمز

Sn-65=0 
Prptect Invalid 

  .حفاظت مقاومت ترمز نا معتبر است:  0
  .حفاظت مقاومت ترمز معتبر است:  1

  
0 

  
*2 

Sensorless 
Vector 
Control 

  
Sn-66 

انتخاب تنظيم خودآار 
  پارامترهاي موتور

Sn-66=0 
AUTO TUNE SEL 

  .تنظيم خودآار نامعتبر است:   0
  .تنظيم خودآار معتبراست:  1

  
0 

  
Sn-67 

  
  انتخاب مد آنترلي

Sn-67=0 
CNTRL MODE 

SEL 

با فيدبك ژنراتور و  V/Fشامل آنترل ( V/Fمد آنترل :  0
  )پالس

 Sensorless Vector Controlمد :  1

  
  

0 

    
  
  
  
  
  
  

Sn-68 

  
  
  
  
  
  
  

  انتخاب آنترل

 
 
 
 
 
 
 

Sn-68=0000 
Control selection 

  .و بالاتر در دسترس است 30.15همين پارامتر براي مدل 
  .تابع محافظت قطع فاز خروجي معتبر است: ---1
 .تابع محافظت قطع فاز خروجي معتبر نيست:  ---0
  رزرو: --1-
  زرور: --0-

  .)و بالاتر در دسترس است 30.16براي مدل   Bit3تابع ( 
  .معتبر است 10V±تابع ورودي آنالوگ : --1-
  . نا معتبر است 10V±تابع ورودي آنالوگ :  --0-
  .فرآانس معتبر است Up/Downتابع نگهدارنده : --1

  .فرآانس نا معتبر است Up/Downتابع نگهدارنده :  ---0
از ورودي ولتاژ  4P 101C01301ترلي تنها برد پايه آن* 

  .پشتيباني مي آند 10V±آنالوگ 
پشتيباني  10V±از ورودي ولتاژ آنالوگ  20HP-1اينورتر * 

  .نمي آند
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
0 
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 -Unپارامترهاي سيستم   -۵-۶
  
  

  
  
  
  
  

سطح خروجي آنالوگ چند   توضيحات  واحد  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر

  منظوره

 
Un-01 

  
  فرآانس فرمان 

  
Un-01=60.00Hz 

Frequency Command 

 
0.01Hz 

  .نمايش  فرآانس فرمان
  .تعيين مي شود Cn-28نمايشگر توسط 

  

10V / ماآزيمم فرآانس
  خروجي

Un-02 فرآانس خروجي  Un-02=60.00Hz 
Output Frequency 

0.01Hz  نمايش فرآانس خروجي  
  .تعيين مي شود Cn-28نمايشگر توسط  

10V / ماآزيمم فرآانس
  خروجي

Un-03 جريان خروجي  Un-03=12.5A 
Output current 

0.1A 10  نمايش جريان خروجي اينورترV /جريان نامي اينورتر  

Un-04 ولتاژ خروجي  Un-04=220.0V 
Output Voltage 

0.1V نمايش ولتاژ خروجي اينورتر   
10V/220V  10ياV/440V 

Un-05  ولتاژDC مدار اصلي  Un-05=310.0V 
DC Voltage 

0.1V  نمايش ولتاژDC 10  مدار اصلي اينورترV/400V  
 10V/800Vيا  

Un-06 VIN وگ فرمان انال
  خارجي

Un-06=100% 
Voltage ~Cmd. 

  
0.1% 

 ---------   
10V/100% 

Un-07 AIN  فرمان آنالوگ
  خارجي

Un-07=100% 
Current~Cmd  

 
0.1% 

 ----------    
20Ma/100% 

Un-08  فرمان ورودي آنالوگ
 AUXچند آاره 

Un-08=100% 
Multi_Fun~Cmd. 

  
0.1% 

 ----------    
10V/100% 

Un-09  خروجي آنالوگ
  AO1جيخار

Un-09=100% 
Term.AO1 Output 

  
0.1% 

 ----------    
10V/100% 

Un-10  خروجي آنالوگ
  AO1خارجي

Un-10=100% 
Term.AO2 Output 

  
0.1% 

 ----------   
10V/100% 

 
 
 

Un-11 

  
  

  وضعيت ترمينال ورودي

  
  

Un-11=00000000 
I/P Term.Status  

  
  
 -  

  

  

  
  

 ---------  

Un-12  وضعيت ترمينال
  خروجي

  
  

Un-12=00000000 
O/P Term.Status  

  
 -  

  

  
 -----------  

 
 
 

7200MA 
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  سطح خروجي آنالوگ چند منظوره  توضيحات  واحد  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر

 

Un-13  
  

  PGمقدار فيدبك سرعت
Un-13=100.0% 

PG Feedback. 

 

0.1% 
 

  رآانس خروجيماآزيمم ف: 100.0%

 

10V /ماآزيمم فرآانس خروجي  

 
Un-14 

  

 PGمقدار جبران سرعت 

Un-14=100.0% 

PG Compen. 

  ماآزيمم فرآانس خروجي/ 10V  ماآزيمم فرآانس خروجي: 0.1%100.0%

 

Un-15 

  

 PIDورودي آنترل 

Un-15=100% 

PID Input 

  يماآزيمم فرآانس خروج/ 10V  ماآزيمم فرآانس خروجي: 0.1%100.0%

 

Un-16 
   ١خروجي  شماره

PID  آنترل  

Un-16=100% 

PID Output 1 

 
0.1% 

  

  ماآزيمم فرآانس خروجي: 100.0%

  

10V /ماآزيمم فرآانس خروجي  

 

Un-17 
  ٢خروجي شماره

 PID  آنترل  

Un-17=00% 

PID Output2 

 
0.1% 

  ماآزيمم فرآانس خروجي: 100.0%

  

 

10V /ماآزيمم فرآانس خروجي  

 

Un-18 
  

  ١خطاي شمارهپيغام 
Overcurrent  

Message 1 

 ----    

  پيغام خطايي آه الان اتفاق افتاده
  

 ---------  

 

Un-19 

 
٢پيغام خطاي شماره  

 

Overcurrent  

Message 2 

 ---    

  پيغام آخرين خطايي آه اتفاق افتاد

  

 -------  

  

 

Un-20 

 
٣پيغام خطاي شماره  

Overheat 

Message 3 

 ---    

  خطاي اتفاق افتاده پيغام خطاي قبل از آخرين

  

 --------  

 

Un-21 

 
۴پيغام خطاي شماره  

Overtorque  

Message4 

 ---     -----------  

 

Un-22 

پارامتر پريود زماني بين 

آخرين خطا و نزديك ترين 

  خطا

  

Un-22=2400Hr 

Last Fault Run Time 

  

1Hr 

  

  بعد از پاك شدن خطا، مقدار پارامتر

Run  Elapse time پاك مي شود.  

  

  

 -------------  

 

Un-23 

 

  

فرآانس فرمان هنگامي آه 

  خطا رخ داده است

 

Un-23=60.00Hz 

Last Fault Freq.Cmd. 

  
  

0.01Hz 

  

 --------  

  
  

 ----------  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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  سطح خروجي آنالوگ چند منظوره  توضيحات  واحد  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام  شماره پارامتر

 

Un-24 
  فرآانس خروجي

  امي آه خطا رخ دادههنگ

Un-24=60.00Hz 

Last Fault O/P Freq  

  

0.01Hz 

  

 --------  
 

---------- 

 
Un-25 

  جريان خروجي

  هنگاميكه خطا رخ داده

Un-25=12.5A 

Last Fault O/P I 

  

0.1A 

  

 ----------  
 

---------- 

 
Un-26 

  ولتاژ خروجي

  هنگامي آه خطا رخ داده

Un-26=220.0V 

Last Fault O/P V 

  

0.1V 

  

 -----------  
 

---------- 

 
Un-27 

   DCولتاژ 

  هنگامي آه خطا رخ داده

Un-27=220.0V 

Last Fault O/P V  

  

0.1V 

  

 ---------  
 

------------ 

 
Un-28 

 I/Pوضعيت ترمينال 

  هنگامي آه خطا رخ داده

Un-28=00000000 

Last Fault I/P Term. 

  

  

 ------  
   Un-11مشابه 

  نمايش وضعيت ترمينال

 
------------ 

 
Un-29 

 O/Pوضعيت ترمينالهاي 

  هنگاميكه خطا رخ داده

Un-29=00000000 

Last Fault O/P Term. 

  

  

 ------  
  Un-12مشابه 

  نمايش وضعيت ترمينال

 
-------- 

 
Un-30 

زمان سپري شده بعد از 

 Power-onروشن شدن 

Un-31=00002Hr 

P Elapsed Time 

  

1Hr 

بعد از روشن نمايش آل زمان سپري شده 

  Power-on شدن 

 
--------- 

 
Un-31 

زمان سپري شده بعد از 

  RUNاجرا

Un-31=00002Hr 

R Elapsed Time  

  

1Hr 

  نمايش آل زمان سپري شده بعد از فشردن

RUN 

 
--------- 

 
Un-32 

  

   EPROM S/Wمدل 

Un-32=00001 

Soft Number 

  

 ---  

  

  استفاده صنعتي

  

 ------  

  
 

Un-33 
  

  ك موتورسرعت فيد ب
Un-33=00000rpm 

Motor Speed 

1 rpm  نمايش سرعت موتور هنگامي آه فيدبكPG 

  تنظيم شده

10V/Max-Motor 

Speed  

 
 
 

7200MA 
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  نمايش خطا و عيب يابي
  
پيغام خطا و عيب يابي -٧-١  
  
  

)A( توابع محافظتي   
  

  خطاي آنتاآت خروجي  محتويات خطا  )انگليسي( LCDنمايشگر 

Fault DC.Volt.Low   مقدار ولتاژDC مدار اصلي آمتر از سطح تشخيص ولتاژ پايين مي شود .(Cn-39)   
Fault Over Current  و بيشتر از جريان نامي اينورتر مي شود %200جريان خروجي اينورتر تقريبا.    

 

Fault Ground Fault 
تقريبا در سمت خروجي اينورتر يك خطاي زمين رخ مي دهد و جريان خطاي زمين 

  .بيش از جريان نامي اينورتر مي گردد 50%
  

 

Fault Over Voltage 
زيرا انرژي رژنتيو توسط توقف نرم .مدار اصلي بيش از اندازه زياد مي شود DCولتاژ 

  .موتور ايجاد مي شود
  

Fault Over Heat دماي پره خنك آننده به ميزان سطح تشخيص مي رسد.    
Fault Motor Over Load محافظت موتور.(دماي الكترونيكي خطاي اضافه بار موتور را تشخيص داده ميدهد رله(    

 

Fault Inverter Over Load 
سنسور دماي الكترونيك اضافه بار اينورتر را هنگامي آه جريان خروجي بيش از 

  )محافظت اينورتر. (مقدار نامي مي شود تشخيص مي دهد 112%
  

 

Fault Over Torque 
ور بالا اعلام مي شود ،هنگامي آه جريان خروجي برابر يا بيشتر از مقدار خطاي گشتا

  )محافظت ماشين.(گردد Cn-26پارامتر 
  

Fault Ext.Fault3  سيگنال خطاي خروجي    

Fault Ext.Fault5 سيگنال خطاي خروجي     

Fault Ext.Fault6 سيگنال خطاي خروجي     

Fault Ext.Fault7 سيگنال خطاي خروجي     

Fault Ext.Fault8 سيگنال خطاي خروجي     
 

Fault Inverter  EEPROM 
    EEPROMخطاي 

EEPROM (BCC, no) خراب است!    
Fault Inverter A/D  خطاي مبدلA/D ) داخلCPU (    
Fault PG Over Sp.  خطاي اضافه سرعتPG   

Fault PG Open PG اتصال باز است.    
Fault Sp.Deviat Over انحراف زياد سرعت    

Fault RS-485 Interrupt  خطاي شبكهMODBUS اينورتر به آار خود ادامه مي دهد. رخ مي دهد.    
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  راه حل  علل رخداد خطا
 .توان برق خيلي آم است  
 .سيم، افت ولتاژ رخ مي دهد به علت مقاومت 
 .موتوري با توان بالا به برق توان پايين وصل شده است 
   

  
 . ولتاژ منبع و سيم بندي را چك آنيد 
  .توان برق و سيستم برق را چك آنيد 

 .زمان شتاب نرم بسيار آوتاه است 
 اتصال آوتاه يا خطاي زمين در قسمت خروجي اينورتر 
 .ت اينورتر به آن وصل شده استموتوري با ظرفيت بيشتر از ظرفي 
  .موتور پالس و موتور با سرعت بالا راه اندازي شده است 

  
 .زمان شتاب نرم راافزايش دهيد 
  .سيم بندي بار را چك آنيد 

 .مقاومت عايق موتور آم است 
  .سيم بندي بار مناسب نيست 

  

  .سيم بندي موتور و ايمپدانس سيم بندي موتور را چك آنيد 

 .خيلي آم است زمان توقف نرم 
  ولتاژ ورودي بالا در مقايسه با ولتاژ نامي موتور 

 .زمان توقف نرم را افزايش دهيد 
  .                         از مقاومت ترمز استفاده آنيد 

 فن خنك آننده خراب است 
 دماي محيط افزايش يافته است 
  .فيلتر مسدود شده است 

  
  .فن ، فيلتر و دماي محيط را چك آنيد 

 فه بار، اجرا با سرعت پايين يا زياد بودن زمان شتاب نرم اضا 
   V-Fتنظيمات نامناسب خصوصيات  

 .دماي موتور را اندازه بگيريد 
 .از ميزان بار خروجي آم آنيد 
  .را تصحيح آنيد V/Fتنظيمات  

  
 

   (Cn-09)تنظيمات نامناسب جريان نامي  
 .ا تصحيح آنيد V/Fتنظيمات  
   (Cn-09).دجريان نامي را تصحيح آني 
اگر قبل از برطرف آردن خطا، اينورتر مرتبا ري ست شود، احتمال  

  .دارد آه صدمه ديده باشد
 

 .آاربرد ماشين را چك آنيد   خطاهاي ماشين يا اضافه بار 
  (Cn-32).از سطح محافظتي بالاتري استفاده آنيد 

,خطاي ورودي سيگنال خارجي    .سيگنال خطا را شناسايي آنيد Un-11با استفاده از    و  , ,
 پارازيت نويز خارجي 
  فشار يا ويراسيون خارجي 

 .را ري ست آنيد Sn-03  ،EEPROMبا فعال سازي  
  .در صورتيكه خطا قابل تشخيص نبود برد آنترلي را تعويض آنيد 

يا سطح محافظتي در برابر  ASRا مناسب بودن مقدار پارامترن 
  سرعت   زياد

  .و سطح محافظتي را چك آنيد ASRمقدار پارامتر  

    
بطور مناسب وصل نشده و يا اتصال آوتاه  PGاحتمالا سيم بندي  

  رخ داده
  را چك آنيد PGسيم بندي  

  .و سطح انحراف از سرعت را چك آنيد ASRمترهاي پارا   يا سطح انحراف از سرعت ASRتنظيم نا مناسب پارامتر  
 نويز خارجي 
 impact communicationويبراسيون خارجي يا وصل نبودن سيم  

 .را چك آنيد Sn-01,Sn-02تنظيمات پارامترها از جمله  
 وصل شده يا نه Commچك آنيد آه سيم  
  .دستگاه را ري استارت آنيد، اگر خطا رفع نشد با ما تماس بگيريد 
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(B) .توابع هشدار و خود تشخيص   
  

  خطاي آنتاآت خروجي  محتويات خطا  )انگليسي( LCDنمايشگر 

(blinking) Alarm  
DC Volt.Low  

    .آمتر مي شود Under-Voltageمدار اصلي از سطح  DCقبل از راه اندازي موتور ، ولتاژ 

(blinking) Alarm 
Over Voltage 

    .بيشتر مي شودUnder-Voltageمدار اصلي از سطح  DCتور ، ولتاژ قبل از راه اندازي مو

(blinking) Alarm 
Over Heat 

    .آنتاآت محافظت گرمايي، ورودي ترمينال خارجي است

(blinking) Alarm 
Over Torque 

اين با . اضافه گشتاور تشخيص داده مي شود  Cn-26در حاليكه جريان خروجي بيشتر يا برابر با تنظيمات 
طوري تنظيم شده است آه اينورتر بدون توجه به هشدار اضافه گشتاور به آار خود ادامه مي  Sn-12وجود، 

  .دهد

  

  
 --------- 

    .اجرا مي شود Stallمحافظت در برابر ) تابع(هنگام شتاب نرم ، 
    .اجرا مي شود Stallمحافظت در برابر ) تابع(هنگام اجرا،

    .اجرا مي شود Stallمحافظت در برابر ) تابع(هنگام توقف نرم،
(blinking) Alarm 

External Fault 
. تشخيص داده مي شوند 500msفرمان هاي چرخش راستگرد و چپگرد، متناوبا براي دوره زماني حد اآثر 

  ).متوقف مي شود Sn-04اينورتر بر طبق شيوه توقف پارامتر (
  

(blinking) Alarm 
RS-485 Interrupt 

    .رخ مي دهد و اينورتر به آار خود ادامه مي دهد MODBUSرد ارتباطي خطاي ب

Comm. Fault خطاي انتقال اپراتور ديجيتال    
(blinking) Alarm 

B.B
    .)اينورتر متوقف مي شود و موتور بدون ترمز مي ايستد)(ورودي ترمينال (خارجي در نقش  B.Bسيگنال 

 
 

Alarm Input Error 

     (Sn-01)تنظيم نا مناسب ظرفيت اينورتر 
     (Sn-25,26,17,28)تنظيم نا مناسب سيگنال ورودي چند آاره 

    ) V/F  )Cn-02~08 تنظيم نا مناسب ويژ گي هاي
     Cn-18,Cn-19تنظيم نا مناسب 

(blinking) Alarm 
Over Speed 

    )ادامه اجرا(سرعت بيش از حد 

(blinking) Alarm 
PG  Open 

PG  باز –مدار (اتصال آوتاه(    

Alarm 
Sp.Deviat Over 

    انحراف بيش از حد سرعت

Load Fail  خطا هنگامdownload  وupload )ادامه اجرا(    
EEPROM Fault  خطايEEPROM   

Upload Error داده غلط از طريق برد ارتباطي از اپراتور به اينورتر    
Download Error ريق برد ارتباطي از اينورتربه اپراتورداده غلط از ط    

Alarm Auto Tun-Error خطاي تنظيم خودآار پارامتر موتور    
WARN Inverter over 

load (Blink) 
RESET براي محافظت از اينورتر. (اضافه بار اينورتر، تايمر اينورتر در حال آار است(    

  
  
  
  
  
  
  
  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 



31 

  
  
  
  

  

  راه حل  علل رخداد خطا
 دي افت ولتاژ ورو 

  
اگر ولتاژ از حد مجاز پايين تر است ولتاژ . مدار اصلي را اندازه بگيريد  DCولتاژ  

  .آنيد regulateورودي را 
اگر ولتاژ از حد مجاز بالاتر است ولتاژ . مدار اصلي را اندازه بگيريد  DCولتاژ    افزايش ولتاژ ورودي 

  .آنيد regulateورودي را 
 اضافه بار 
 افزايش دماي محيط خطاي فن خنك آننده، 
  فيلتر مسدود شده 

  
  .فن ، فيلتر و دماي محيط را چك آنيد 

 دستگاه را چك آنيد   خطا يا اضافه بار دستگاه 
  .بار را چك آنيد 

 آم  Accel/Decelزمان  
 اضافه بار 
  .هنگام اجرا، ضربه بار اضافي رخ مي دهد 

  
 . را افزايش دهيد Accel/Decelزمان  
  .بار را چك آنيد 

 ترتيب اجراخطاي  
  سيم ٢/سيم ٣خطاي انتخاب  

 .مدار سيستم را چككنيد 
  .را چك آنيد Sn-25,26,27,28تنظيمات پارامترهاي  

 نويز خارجي 
ويبراسيون بيش از حد يا فشردگي سيم برد ارتباطي آه بطور نا مناسب وصل شده  

  .است

 . را چك آنيد Sn-02و  Sn-01پارامترهاي  
 .سيم برد ارتباطي را چك آنيد 
  .دستگاه را ري استارت آنيد و در صورت بر طرف نشدن مشكل با ما     تماس بگيريد 

از آار  5Sبرد ارتباطي بين اپراتور ديجيتال و اينورتر وصل نشده در حاليكه  
 .دستگاه مي گذرد

برد شبكه بعد از شروع به آار به سيستم وصل شده اما خطاي ارتباطي رخ             
  .مي دهد

 
 .ور را از اپراتورهاي ديجيتال جدا آرده و مجددا وصل آنيدآانتكت 
  .برد آنترلي را عوض آنيد 

خارجي ، فرمان جستجوي سرعت اينورتر را اجرا  B.Bبعد از پاك آردن سيگنال    .خارجي بعنوان ورودي است B.Bسيگنال  
  . آنيد

  .دقت آنيد 220V,220Vبه اختلاف بين . را مناسب تنظيم آنيد KVA   اينورتر KVAخطاي تنظيمات  
 . مناسب نيست Sn-25~Sn-28مقدار  
  .همزمان تنظيم شده اند 22و  21فرمان جستجوي سرعت  

باز آمتر از                                    Sn-25مقدار . (مقادير را به ترتيب تنظيم آنيد 
Sn-26,27,28 باشد(. 

تهاي ورودي چند آاره تنظيم را نمي توان بطور همزمان بر روي آنتاآ 21,22زمان  
  .آرد

  .تنظيمات را تغيير دهيد     Fmin>FB>Fmax.منايب نيستند Cn-Cn~02-08مقادير  
  .تنظيمات را تغيير دهيد   .حد بالا و حد پايين تنظيمات غلط است 
  .را چك آنيد و سطح محافظتي اضافه گشتاور ASRپارامتر    يا سطح محافظتي اضافه گشتاور ASRتنظيم نا مناسب پارامتر  
  .را چك آنيد PGسيم بندي    اتصال باز است يا به طور مناسب وصل شده  PGمدار  
 اتصال نا مناسب بين اپراتور و اينورتر  
  .آانتكتور درست وصل نشده است 

  .اتصال آانتكتور را چك آنيد 

 .تابع بار اپراتور را نيز فعال آنيد   اپراتور EEPROMخطاي  
  .اپراتور را تعويض آنيد 

 فرمت نا مناسب داده اينورتر  
  نويز برد شبكه 

 .آنيد Loadمجددا داده را براي اپراتور  
  .اتصال آانتكتور را چك آنيد 

      
 .ظرفيت اينورتر و موتور با هم تناسب ندارند 
 .اتصال بين موتور و اينورتر قطع شده است 
  .بار موتور نا متعادل است 

 
  .و بار موتور را چك آنيدنسبت ظرفيت اينورتر موتور، سيم بندي  

     .دقيقه ري ست مي شود ۵اضافه بار موتور در  

 
 
 

7200MA 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200MA تايوان مدل   Teco ساخت    


