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 ) آار برد عمومي(V/F مد کنترلی  
 Sensor less Vector Control Mode 
 PID با مد کنترلی ذخيره خودکار انرژی  
 V/F+ PGمد کنترلی حلقه بسته  
  )سايز بزرگ به صورت اختياری LEDکی پد ( کی پد وLCD )زبان انگليسی و چينی( 
  .C.M کاهش نويز 
  RS-485 , MODBUS(S1-M) ,PROFIBUS(GS-P)برد ارتباطي  
 خروجی آنالوگ چند کاره                                                                           
  تنظيم خودکار پارامتر موتور 
  CE.UL  : استانداردهای جهانی  

  
  نحوه نامگذاري - ١-١
  

  اطلاعات روي پلاك اينورتر 

  
  
  
  

آد آالا 
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ويژگيها 
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  . ملاحظه فرمائيد زير در شكلرا مي توانيد  GS 7200دار دياگرام نمو
  .نشان دهنده ترمينالهاي آنترل هستند نشان دهنده ترمينالهاي قدرت  و 

  

  
  

 GSدياگرام سيم بندي                     ١شكل                                                      

٢
 

دياگرام سيم بندي

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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  ترمينالهاي قدرت - ٣-١
  
  

  
  

  ترمينالهاي مدار اصلي     ١جدول
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  محدوده توان
  ترمينال

  

220V:25 ~100HP 
440V:30 ~400HP                      

 
440V:25HP  

R/L1(L) 
 

 
  

 منبع تغذيه ورودي 
S/L2  
T/L3  
U/T1  

  
  

  
  خروجي اينورتر

 
V/T2 
W/T3  
B1/P  B1/P,B2  : مقاومت ترمز خارجي  

  
 

 --------------------------  
  

B2  

 

 
  

  يا  DCورودي منبع تغذيه :  ------ 
 .واحد ترمزخارجي

 

  
 

  
  (3rd type grounding)ترمينال زمين
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  ترمينالهاي مدار آنترل - ٣-٢
  

  
  
  
  

  ترمينالهاي مدار آنترلي     ٢جدول 
  
  
  
  
  
  
  
  

  توابع  ترمينال
  سيگنال توقف/ عملكرد راستگرد1
  سيگنال توقف/ عملكرد چپگرد2
  خطاي ورودي خارجي3
  ري ست خطا4
  .ورودي چند آاره آه قابليت انتخاب هر يك از حالتهاي زير را دارد ترمينالهاي5

، انتخاب زمان  JOGانتخاب چرخش راستگرد، چرخش چپگرد، انتخاب نوع اجرا، انتخاب حالت چند سرعته ، انتخاب فرآانس 
Acc/Dec  خطاي خارجي ، گرم شدن بيش از حد، فرمان ،DB  جستجوي سرعت عملكرد ذخيره انرژي ،  

6
7
8
  خروجي چند منظوره،9
10
11  
12  
13  
14  
15  
16Aux  وفرمان آنالوگ،            ، فرمان فرآانسي، بهره فرآانسي، باياس فرآانسي، سطح آشكار سازي اضافه گشتاور، باياس

 DB، جريان  Acc/Decرنج ولتاژ، 
  ترمينال مشترك براي مدار آنترلي17
 Aوجي رله فالت خر18
  Bرله فالت خروجي 19
  خروجي faltرله ترمينال مشترك 20
21Multi-function analog monitor (+)  قابل انتخاب بصورت فرآانس

 (-) 22Multi-function analog monitor  خروجي يا جريان خروجي
25Multi-function PHC output 1   

 26Multi-function PHC output 2  ١٠و٩شبيه ترمينال هاي 
27Multi-function PHC output common 

 
  تايوان Tecoورترهاي نماينده رسمي اين



5 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
 

  
  
a(- 440V:25HP   
b(-220V:25HP-100HP   

     440V:30HP-250HP   
c(- 440V:300HP, 400HP 
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   LEDيا  LCDنحوه استفاده از  – ۵-١
  
 7200 GS  نوع  ٢دارايdisplay است: LED, LCD  و هر دو نوعdisplay  داراي دو مدDRIVE  وPRGM هستند.  

، با  DRIVEدر مد . انتخاب آرد هنگامي آه اينورتر در حالت توقف به سر مي برد هر يك از دو مد فوق را مي توان با فشردن آليد 
، مي توان تنظيمات پارامتر را تغيير داد اما  PRGMدر مد . ور در حال آار اعمال مي شونداعمال هر تغييري ، همزمان آن تغييرات بر روي موت

  :اسامي اجزا و توابع به شرح زيرند. همزمان آن تغييرات بر روي موتور در حال آار اعمال نمي شوند
  

  :نمايشگرهاي مد اجرايي
  

 DRIVE : در مدDRIVE روشن مي شود.  
FWD :دي ، چرخش راستگرد باشد ، روشن مي شودهنگامي آه فرمان ورو.  
REV :هنگامي آه فرمان ورودي ، چرخش چپگرد باشد، روشن مي شود.  
SEQ : هنگامي آه از طريق ترمينال مدار آنترلي يا از طريق پورتRS-485  

  )REMOTEمد ( .فرمان اجرا فعال شود ، روشن مي شود 
REF :مدار آنترلي  هنگامي آه مرجع فرآانس از طريق ترمينالهاي)AIN  ياVIN ( يا  

  )REMOTEمد . (فعال شود ، روشن مي شود RS-485پورت 
  
  

   LCDنمايشگر 
  آاراآتر ٨خط با  ٢: نمايشگر چيني

  آاراآتر  ٢٠خط با  ٢: نمايشگر انگليسي
  
  
  
  

  ).شرح داده شده است ٣عملكرد آليدها در جدول (آليدها 
  
  
  

  ديجيتال LCD       ٢شكل                                                                                                               
  
  
  
  

  
  
  
  
  

 
  تايوان Tecoاينورترهاي نماينده رسمي 

۵
 

Display نحوه آار با
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  عملكرد  نام  آليد
  

 PRGM/DRIVEآليد 
  

 )DRIVE( و مد درايو PRGM)( جابجايي بين مد برنامه
   

 DSPL آليد
  

  ش وضعيت عملياتنماي

 

  

 JOGآليد 
  

 DRIVEديجيتال در حين اجرا  LCDاز طريق  JOGفعال سازي عمليات 

 
  

 FWD/REVآليد 
  

  ديجيتال  LCDانتخاب جهت چرخش ، از طريق 
 

 

  

همچنѧѧين از ايѧѧن آليѧѧد هنگѧѧام مقѧѧادير را بѧѧه صѧѧورت ديجيتѧѧال تنظѧѧيم مѧѧي آنѧѧد و  RESETآليد 
  .وقوع خطا براي ري ست دستگاه استفاده مي شود

  
  

 INCREMENTآليد 
گروههѧѧا، توابѧѧع و نѧѧام ثابѧѧت آѧѧاربر ، مقѧѧادير      پѧѧس از انتخѧѧاب منѧѧو آيѧѧتم هѧѧا ،   

  .مربوطه را به آمك اين آليد افزايش دهيد

  
  

 DECREMENTآليد 
گروههѧѧا، توابѧѧع و نѧѧام ثابѧѧت آѧѧاربر ، مقѧѧادير      تخѧѧاب منѧѧو آيѧѧتم هѧѧا ،   پѧѧس از ان

  .مربوطه را به آمك اين آليد آاهش دهيد

  
  

 EDIT/ENTERآليد 
پس از انتخاب منوها، گروهها، توابѧع و نѧام ثابѧت آѧاربر، از ايѧن آليѧد جهѧت        

  .تغيير مقادير و ذخيره آنها استفاده آنيد
 

  

  
 RUNآليد 

باشѧѧيد و بخواهيѧѧد عمليѧѧات بصѧѧورت ديجيتѧѧال   DRIVEدر صѧѧورتيكه در مѧѧد 
جهѧѧت راه انѧѧدازي مѧѧي توانيѧѧد اسѧѧتفاده آنيѧѧد ، آѧѧه در ايѧѧن   RUNباشѧѧد از آليѧѧد 

  .روشن مي شود LEDحالت 
 

 

  
 STOPآليد 

 STOPد آلي. ديجيتال ، اينورتر را متوقف مي آند LCDروي  STOPآليد 
فعال يا غير فعال آرد، وقتيكѧه عمليѧات    Sn-07را مي توان با تنظيم پارامتر 

  .از طريق ترمينالهاي مدار آنترل انجام گردد
  

  عملكرد آليدها       ٣جدول 
  
  

  .روشن شده يا چشمك زن مي شوند STOP,RUNحالت اجرا، نشانگرهاي  ٣براي مشخص ساختن 
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   PRGMو مد  DRIVEمحتويات نمايشگر در مد  ۵-٢
  
  DRIVEهنگامي آه اينورتر روشن مي شود، سريعا وارد مد * ١

تا دستگاه وارد مد . را فشار دهيد  آليد. مي شود

PRGM را فشار دهيد و  اگر خطايي رخ داد، آليد . شود
شويد و اگر در  DRIVEوارد مد  براي ديدن محتويات 

خ داده باشد آن خطا به نمايش در مي آيد و خطايي ر DRIVEمد 

  . را فشار دهيد براي ري ست آردن خطا لازم است آليد 
  
     ، آيتم ها به نمايش در Bn-13و  Bn-12بر اساس تنظيمات * ٢

  .مي آيند
  

را فشار  و  باشيد دآمه  DRIVEاگر درمد * ٣
   تنها براي مشاهده به نمايش در  و  Sn- دهيد ، مقادير 

  . مي آيند و قابل تغيير نيستند
  
  روش هاي تنظيم فرمان اجرا  - ۵-٣
  
   : از طريق ترمينالهاي آنترلي Run-Stopفرمان  -١

  .تنظيم شود -Sn-04=--0در اين حالت بايد پارامتر      

  :اجرا از طريق آي پد Run-Stopفرمان  -٢

  .تنظيم شود -Sn-04=--1در اين حالت بايد پارامتر      

  روش هاي تنظيم فرمان فرآانس  - ۴-۵
  
  :از طريق ترمينالهاي آنترليتنظيم فرمان فرآانس  -١

  .شودتنظيم  -Sn-04=--0 پارامتر بايد  در اين حالت

  تنظيم فرمان فرآانس  -٢

 (An-01) .شود تنظيم Sn-04=--1 پارامتر بايد  در اين حالت

  تنظيم آارخانه - ۵-۵
  

  .بر حسب نياز تنظيم نمائيد 1111و  1110را روي دو حالت  Sn-03الت تنظيم آارخانه لازم است پارامتر جهت بر گرداندن پارامترها به ح

  :بعنوان مثال

  .براي حالت دو سيمه مي باشد 1110

  .براي حالت سه سيمه مي باشد 1111

  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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  :گروه پارامتر مي باشد ۴اينورتر داراي 

  

  توضيحات  پارامترها

An-  نسفرمان فرآا  

Bn-   .پارامترها يي را آه مي توان در حين اجرا تغيير داد 

Sn-   ).تنها بعد از توقف قابل تغييرند(گروه پارامترهاي سيستم  

Cn-   ).تنها بعد از توقف قابل تغييرند(گروه پارامترهاي آنترل  
  

  .فقط بصورت نمايش در آوريم قادر خواهيم بود آه پارامترها را تغيير داده و يا Sn-03با تنظيم پارامتر 
  

  

  

  

  

  

  

  تنظيمات آارخانه -*١

  . را همزمان فشار دهيم و دآمه  اگر دآمه . ط نمايش داده مي شوندفق Sn,Cnهنگاميكه در مد درايو هستيم پارامتر گروه  -*٢

   .تنظيم نمائيد و بر نگردانيد"  "0101را روي  Sn-03بعد از امتحان آردن عملكرد و تنظيم مقدار پارامتر  -*٣

۴*-   
  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

Sn-03 
 PRGMمد   مد درايو

To be set To be monitored*2 To be set To be monitored 

0000*1 An,bn Sn,Cn An,bn,Sn,Cn  ----  

0101*3 An Bn,Sn,Cn An Bn,Sn,Cn 

۶
  

  شرح پارامترها
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  AN*1  -)    در عمليات چند سرعته(فرمان فرآانس  -۶-١

  .اربر مي تواند پارامترها را ديده و مقاديرآنها را تنظيم آند، آ Driveتحت مد 
شماره 

  پارامتر

  

  نام

 LCDنمايشگر 

  )انگليسي(

    

  محدوده تنظيمات

  

  واحد تنظيمات

تنظيمات 

  آارخانه

    

GP SL PID PG 

An-01   فرمان
  ١فرآانس

An-01=000.00Hz 
Frequency Command 1 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
 

 
 

 

An-02  فرمان
  ٢فرآانس

An-02=000.00Hz 
Frequency Command 2 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
 

 
 

An-03  فرمان
  ٣فرآانس

An-03=000.00Hz 
Frequency Command 3 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
 

 
 

An-04  فرمان
  ۴فرآانس

An-04=000.00Hz 
Frequency Command 4 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
 

 
 

An-05  فرمان
  ۵فرآانس

An-05=000.00Hz 
Frequency Command 5 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
× 

 
× 

An-06  فرمان
  ۶فرآانس

An-06=000.00Hz 
Frequency Command 6 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

× × 

An-07  فرمان
  ٧فرآانس

An-07=000.00Hz 
Frequency Command 7 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

× × 

An-08  فرمان
  ٨فرآانس

An-08=000.00Hz 
Frequency Command 8 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz  
 

 
 

 
× 

 
× 

An-09  فرمان
  jogفرآانس

An-09=000.00Hz 
Jog Command 

 
 

0.00~400.00Hz 0.01Hz 6.00Hz  
 

 
 

 
 

 
 

  

  .تغيير داد Cn-20واحد تنظيمات نمايش داده شده را مي توان از طريق پارامتر  -*١

  .است 0.01Hzبرابر با  "Setting Unit"در تنظيمات آارخانه مقدار  -*٢

  .بايد از ترمينال هاي آنالوگ چند آاره استفاده آنيد An-01~09براي تنظيم -*٣

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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 -Bn.  تغيير داد (Running)گروه پارامترها را مي توان در حالتي آه دستگاه در حال آار است  -۶-٢

  

  .، آاربر مي تواند پارامترها را ديده و مقاديرآنها را تنظيم آند Driveتحت مد 
شماره   عملكردها

  پارامتر

 LCDنمايشگر   نام

  )انگليسي(

واحد   محدوده تنظيمات  

  ظيماتتن

تنظيمات 

  آارخانه

    

GP SL PID PG 

 
 
 
  زمان

Acc/Dec  

 
bn-01 

  
  ١زمان شتاب نرم

bn-01= 0010.0s 
Acc.Time 1  

 
 

 
0. 0~6000.0s 

 
0.1s 

 
10.0s 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 
 
2-4 

bn-02   
زمان توقف نرم 

١  

bn-02= 0010.0s 
Dec.Time 1 

 
 

 
0. 0~6000.0s 

 
0.1s 

 
10.0s 

 
 

 
 

 
 

 
 

bn-03   
  ٢زمان شتاب نرم

bn-03= 0010.0s 
Acc.Time 2  

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s  
 

 
 

 
 

 
 

bn-04   
  ٢زمان توقف نرم

bn-04= 0010.0s 
Dec.Time 2  

0. 0~6000.0s 0.1s 10.0s  
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 

فرآانس 
 آنالوگ

bn-05  بهره فرمان
  فرآانس

  )ولتاژ(آنالوگ  

bn-05=0100.0%  
~Freq. Cmd.Gain  

 
 

 
0. 0~1000.0% 

 
0.1% 

 
100.0% 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
2-5 

bn-06  باياس فرمان
  فرآانس
  )ولتاژ(آنالوگ 

bn-06=000.0%  
~Freq. Cmd Bias.  

 
 

-
100.0%~100.0% 

 
0.1% 

 
0.0% 

 
 

 
 

 
 

 
 

bn-07   bn-07=1.0 
Auto-Boost Gain 

0.0~2.0  
0.1 

1.0*1  
 

 
 

 
 

 
 

2-5 

bn-08 اياس فرمان ب
  فرآانس
  )جريان(آنالوگ 

bn-08=0.0% 
Motor Rated Slip 

 
 

 
0.0~9.9%*2 

 
0.1% 

 
0.0%  

  

  
1 

  
2 

  
× 

  
× 

2-6 
2-7 

ورودي 
آنالوگ چند 
 منظوره

bn-09   
بهره ذخيره 

  انرژي

bn-09=080% 
Eg.Saving Gain 

 
 

0~200% 1%  
80% 

 
 

 
 

  
× 

 
  
 

  
2-7 

bn-10  باياس ورودي
  آنالوگ چند آاره

bn-10=1 
Power 

On.Contents 

 
 

 
1~3 

 
1 

  
1 

 
 

 
 

 
 

 
 

  
2-7 

افزايش 
 گشتاور

bn-11  خروجي آنالوگ
  چند آاره

bn-11=1.00 
~Output Ao1 

Gain 

 
 

  
0.01~2.55  

 
0.01 

 
1.00 

  
1  

  
1 

  
1 

  
2 

  
  

2-7~2-9 

 
 مانيتور

bn-12  خروجي آنالوگ
  چند آاره

bn-12=1.00 
~Output Ao2 

Gain 

 
 

  
0.01~2.55 

0.01  
1.00 

  
1  

  
1 

  
1 

  
2 

bn-13  بهره تشخيص
PID 

bn-13=01.00 
PID Det.Gain 

  
0.01~10.00 

0.01  
1.00 

× ×  ×   
  
  
  
2-9 
4-9 

 
 خروجي 

آنالوگ چند 
 منظوره

bn-14  بهره نسبيPID bn-14=01.0 
PID P-Gain 

  
0.0~10.0 

0. 1  
1.0 

× ×  × 

bn-15  زمان انتگرال
PID 

bn-15=010.0s 
PID I-Time 

  
0.0~100.0s 

0. 1s  
10.0s 

× ×  × 

 
 
 
PID  آنترل

bn-16  زمان تفاضلي
PID 

bn-16=0.00s 
PID D-Time 

  
0.00~1.00s 

0.01s  
0.00S 

× ×  × 

bn-17  باياسPID bn-17=000% 
PID Bias 

  
0~109%*2 

1%  
0% 

× ×  
 

× 

  

١*-  

٢*-  

٣*-  

 
 
 

7200GS 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200GS تايوان مدل   Teco ساخت    
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  -Cn    پارامترهاي آنترلي        -۶-٣

شماره   عملكردها
  پارامتر

 LCDنمايشگر   نام
  )انگليسي(

تنظيمات   توضيحات
  آارخانه

  

      

GP PID SL GP 
 Sn-01=29  انتخاب توان اينورتر Sn-01  تنظيمات توان

440V 25HP 
  انتخاب توان اينورتر

  
*1 × 1 2  1 1 2-14~ 

2-21 
 V/F Sn-02=01انتخاب منحني  V/F Sn-02منحني 

V/F curve  
  01 ×    ×    2-22~ 

2-24 
  
  
  
  
  
  

وضعيت 
  اپراتور

  
  
  
  
  
  

Sn-03 

  
  
  
  

  نمايشگراپراتور

  
  
  

Sn-03=00 
 تنظيمات قابل اجرا

-An قابليت خواندن و تنظيم    : 0000
,Bn- 

,Cn- ,Sn- enable 
،  -An تنظيم و خواندن : 0101

-An خواندن  ,Bn- ,  
Cn- ,Sn- enable  

  
  
  
  
  

0000 

  
  
  
  
  
×  

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  

2-25 
  1110:  

  
111:   

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

انتخاب مد 
آنترل 
  عمليات

 
 
  
  
  
  
  
 

Sn-04 

  
  
  

انتخاب منبع راه 
  اندازي

  
  
  

  
  
  
  
  
  
 

Sn-04=0011 
Stopping Method 

0--- :  
  

1--- :  
  

  
  
  
  
  
  
 
 

0011 

  
  
  
  
  
  
  
  
×  

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  
  
  

2-26~ 
2-28 

-0-- :  
  

-1-- :  
  00-- :  

  
01--:  

  
10-- :  

  
11-- :  

  
  

انتخاب مد 
آنترل 
  ٢عمليات

 
 
 
 

Sn-05 

  
  
  

انتخاب عملكرد 
 I/Oترمينال 

  
  
 

Sn-05=0000  
I/o term.Fct 

0---:  
  

1---:  

  
  
  
 

000 

  
  
  
  
× 

  
  
  
  
1 

 

  
  
  
  
1 

  
  
  
  
1 

  
  
  
  
2 

  
  
  
  

2-29~ 
2-30 

  فعال بودن چرخش معكوس : --0-
  غير فعال بودن چرخش معكوس:--1-
--0- :  
-1--:  
---0:  
---1: 

  
  

انتخاب مد 
آنترل 
  ٣عمليات

 
 
 

Sn-06 

  
  

  انتخاب نحوه توقف

  
 

Sn-06=0000 
S-curve Cmd.Char 

00-- :  
01--:  
10--:  
11--:  

 
  
  
  
  
 

0000  

  
  
  
  
  
  
× 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  
  

2-31~ 
2-33 

فرمان مرجع داراي ويژگي هاي : -0--

forward است.  

)0~10V  20~4ياmA/0~100% (  

فرمان مرجع داراي ويژگي هاي  : -1--

reverse است.  

)0~10V  4~20ياmA/0~100%   (  

 
---0:  

  
  

---1 : 

 
 

  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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شماره   عملكردها
  پارامتر

 LCDنمايشگر   نام
  )انگليسي(

تنظيمات   توضيحات
  آارخانه

  

      

GP PID SL GP 
  
 
 
 
 
 
 
 
 

انتخاب مد 
آنترل 
۴عمليات   

 
 
 
 
 

  
  
  
  
  
  
  
  
 

Sn-07 
  
  
  
  
 

  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  

Sn-07=0000 
Over Tq.Detect 

  
  
  
  
 

غير فعال بودن قابليت تشخيص : ---0
  اضافه گشتاور

فعال بودن  قابليت تشخيص : ---1
  اضافه گشتاور  

  

  
  
  
  
  
  
  
  
  

0000 
  
  
  
  
 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
× 
  
  
  
  
 

 
  
  
  
  
  
  
  
  
1  
  
  
  
  
 

  
  
  
  
  
  
  
  
 
2  
  
  
  
  
  

 
  
  
  
  
  
  
  
  
1 
  
  
  
  
 

  
  
  
  
  
  
  
 
 
1 
  
  
  
  
 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

2-34~ 
2-35 
  
  
  
  
 

قابليت تشخيص اضافه گشتاور :  --0-
  تنها در فرآانس توافقي فعال است

در حين آار (در حين اجرا :  --1-
شخيص اضافه گشتاور  قابليت ت) دستگاه

  ) DCبه استثناي تزريق (
بعد از تشخيص اضافه گشتاور :  --0-

  .دستگاه بكار خود ادامه مي دهد
در صورت تشخيص اضافه :  -1--

  .گشتاور، دستگا بتدريج متوقف مي شود
تشخيص اضافه گشتاور با :  0---

  استفاده از جريان
گشتاور با تشخيص اضافه :  1---

  استفاده از جريان

 
 
 
 
 

انتخاب مد 
   آنترل
  ۵عمليات

  
  
  
  
  
  

Sn-08 

   
  
  
  
  
 

Sn-08=0100 
AI/DI & SI-M Card 

0--- :  
1---: 

  
  
  
  
  
  

0100 

  
  
  
  
  
  
×  

  
  
  
  
  
 
1 
 
 
 
 
  

  
  
  
  
  
  
1  

 
 
 
 
 
 
2 

  
  
  
  
  
  
3 

  
  
  
  
  
  

2-36~ 
2-37 

-0-- :  
  

-1-- :  
 

00-- :  
  

01-- :  
  

10-- :  
11-- :  

 
 
 
 
 

انتخاب مد 
   آنترل
۶عمليات   

 
 

  
  
  
  
  

Sn-09 
  
 

   
  
  
  
  

Sn-09=0000 
~ Output Select 

 
 

0---  :  
  

1--- :  
  

  
  
  
  
  
  

0100 

  
  
  
  
  
  
×  

  
  
  
  
  
 
1 
 
 
 
 
  

  
  
  
  
  
  
2  

  
  
  
  
  
 
3 

  
  
  
  
  
  
×  

  
  
  
  
  
  

2-38~  
2-39 
  

-0-- :  
  

-1-- :  
  

--0- :  
-1-- :  
---0 :  
---1 :  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
  
  
  
  
  
  
  

Sn-10 

  
  
  
  
  
  
  
 

Sn-10=0000 
Stall Select  

0---  :  
  

1--- :  
  

  
  
  
  
  
  
  

000 

  
  
  
  
  
  
  
× 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  
  
  

2-40~ 
2-41 
  

-0-- :  
-1-- :  

  
--0- :  

  
--1- :  
---0 :  
---1 :  

  

7200GS 
 

AC موتورکنترل دورهای    
7200GS تايوان مدل   Teco ساخت    
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شماره   لكردهاعم
  پارامتر

 LCDنمايشگر   نام
  )انگليسي(

تنظيمات   توضيحات
  آارخانه

  

      

GP PID SL GP 
 

 

 
 
  
 

Sn-11  
 

   
  
  
 

Sn-11=0000  
Retry & Ride-Thru 

0---  :  
1---:  

  
  
  
  

0000 

  
  
  
  
× 

  
  
  
  

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

  
  
  
  

2-42 

-0-- :  
-1-- :  

--0- :  
--1-:  

---0 :  
---1 :  

  
 
 
 
 

Sn-12 

    
  
  
  
  
  

Sn-12=0100 
External Fault 

0--- :  
  

1--- :  

  
  
  
  
  

0100 

  
  
  
  
  
× 

  
  
  
  
  

 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  

2-43 

-0-- :  
-1-- :  
--00 :  

  
--01 :  

  
--10 :  

  
--11 :  

  
 

انتخاب مد 
 آنترل

 
Sn-13 

  
  انتخاب مد آنترل

  
Sn-13=00 

V/F Ctrl mode 

00-- :  
01-- :  
10-- :  
11-- :  

  
  
00 

  
  
× 

  
  

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

  
2-44 

  
 
 
 
 
 

Sn-14 

    
  
  
  
  
  
  
  

Sn-14=0000 
Over Load Select 

0--- :  
  

1--- :  

  
  
  
  
  
  
  

0000 

  
  
  
  
  
  
  
× 

  
  
  
  
  
  
  

 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

  
  
  
  
  
  
  

2-45 

-0-- :  
  

-1-- :  

--0- :  
  

--1- :  

---0 :  
  

---1 :  

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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١*-  

٢*-  

٣*-  

  

  

  

  

  

  

شماره   عملكردها
  پارامتر

تنظيمات   توضيحات  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام
  آارخانه

  

      

GP PID SL GP 
 

 

 
 

Sn-15 
 

   
  

Sn-15=03 
Term.5 Function 

  
00 
~ 
66 

    
  
  
03 

  
  
  
× 

  
  
  

 

 
 
 

 

 
 
 

 

 
 
 

 

  
  
  

2-46 
Sn-16   Sn-16=04 

Term.6 Function 
00 
~ 
66 

    
04 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-46 

Sn-17   Sn-17=06 
Term.7 Function  

00 
~ 
66  

    
06 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-46 

Sn-18   Sn-18=08 
Term.8 Function 

00 
~ 
66  

    
08 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-46 

Sn-19   Sn-19=00 
Multi-Fct   Input 

00 
~ 

0B 

    
00 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-57 

Sn-20   Sn-20=00 
Term.9 Function 

00 
~ 

0E 

    
00 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
259 
 

Sn-21   Sn-21=01 
Term.25 Function 

00 
~ 

0E 

    
01 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-59 

Sn-22     
Sn-22=02 

Term.26 Function  

00 
~ 

0E  

    
02 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-59 

 LCD Sn-23=0انتخاب زبان  Sn-23 زبان
Language:English 

  انگليسي:  0
  چيني: 1

  
0 

  
× 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
2-62 

 ----  Sn-24   Sn-24=00 
Reserved 

----  -  -  -  - - - -  

  Sn-25 
~ 

Sn-28 

 
*3 

 
*3 

 
*3 

 
*3  

  
×  

  
1  

 
2 

 
3 

 
4 

2-63 
4-16 

  Sn-29   Sn-29=0 
Motor Auto Test 

0 :  
1 :  

           
2-67 

 
 
 

7200GS 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200GS تايوان مدل   Teco ساخت    
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شماره   عملكردها
  مترپارا

 LCDنمايشگر   نام
  )انگليسي(

    
  رنج تنظيمات

واحد 
  تنظيمات

تنظيمات 
  آارخانه

  

    

GP PI
D 

SL GP 

  
  
  
  
  
  
  
  

  تنظيمات 
  V/Fالگوي 

Cn-01 ولتاژ ورودي  Cn-01=220.0V 
Input Voltage  

 
× 

 
150~255.0V*1   

 
0.1V 

 
220.0V*2  

  
 

 
 

 
 

 
 

  
  

Cn-02 ماآزيمم مقدار فرآانس خروجي  Cn-02=060.0Hz 
Max.O/P Freq 

×50.0~400.0Hz 
 

0.1Hz 60.0Hz   
 

 
 

 
 

 
 

Cn-03 ماآزيمم مقدار ولتاژ خروجي  Cn-03=220.0V  
Max. Voltage 

×0.1~255.0V*1  0.1V 220.0V*1   
 

 
 

 
 

 
 

Cn-04 ماآزيمم مقدار فرآانس ولتاژ  Cn-04=060.0Hz 
Max.Volt Frequency 

×0.1~400.0Hz 0.1Hz 60.0Hz   
 

 
 

 
 

 
 

Cn-05 متوسط فرآانس خروجي    Cn-05=003.0Hz 
Middle O/P Freq. 

×0.1~400.0Hz 0.1Hz 3.0Hz  

   
 

 
× 

 
 

Cn-06  مقدار ولتاژ در متوسط فرآانس
  خروجي

 Cn-06=016.5 V 
Middle Voltage 

×0.1~255.0V*1 0.1V 16.5 V*1 1  2 × 1 

Cn-07 نس خروجيحد اقل مقدار فرآا  Cn-07=001.5Hz 
Min O/P Freq. 

×0.1~400.0Hz 0.1Hz 1.5Hz 1  2 1 1 

Cn-08  مقدار ولتاژ در حد اقل فرآانس
  خروجي

Cn-08=0011.0 V 
Min.Voltage 

×0.1~255.0V*2 0.1V 11.0V*1 1  2 3 1 

  
  
 
 

تابع ترمز 
DC  
  

Cn-09 جريان نامي موتور  Cn-09=031.0A 
Motor Rated I 

×*3 0.1A 31A*4   
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-10  فرآانس شروع تزريق ترمزDC Cn-10=01.5Hz 
DC Braking Start F 

×0.1~10.0Hz 0.1Hz 1.5Hz   
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-11  جريان ترمزDC Cn-11=050% 
DC Braking Current 

×0~100% 1% 50%   
 

 
 

 
 

 
 

Cn-12  زمان تزريق ترمزDC هنگام توقف  Cn-12=00.0 s 
DC Braking Stop Time 

×0.0~25.5s 0.1s 0.5s   
1  

 
1 

 
2 

 
1 

Cn-13  زمان تزريق ترمزDC  هنگام شروع
  به آار

Cn-13=00.0s 
DC Braking Start Time 

×0.0~25.5s 0.1s 0.0s   
 

 
 

 
 

 
 

  
محدوده 
  فرآانس

Cn-14 حد بالاي فرمان فرآانس  Cn-14=100% 
Freq.Cmd.Up Bound 

×0~109% 1% 100%   
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-15 حد پايين فرمان فرآانس  Cn-15=000% 
Freq.Cmd.Low  Bound  

×0~109% 1% 0%   
 

 
 

 
 

 
 

  
  
  
  

  فرآانس پرش
  

Cn-16  ١نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-16=000.0Hz 
Frequency.Jump 1  

×  
0.0~400.0Hz 

  
0.1Hz 

  
0.0Hz 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-17 ٢ نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-17=0.0Hz 
Frequency.Jump 2 

×  
0.0~400.0Hz 

0.1Hz 0.0Hz  ×   

Cn-18  ٣نقطه پرش فرآانس شماره  Cn-18=0.0Hz 
Frequency.Jump 3 

×  
0.0~400.0Hz 

0.1Hz 0.0Hz  ×   

Cn-19 پهناي پرش فرآانس  Cn-19=01.0Hz 
Frequency.Jump Width 

×  
0.0~25.5Hz 

0.1Hz 0.0Hz   
 

 
 

 
 

 
 

  Cn-20  نمايشگرLCD  Cn-20=00000 
Operator DSPL Unit 

×  
0~39999 

  
1 

  
0 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

  Cn-21  تشخيص فرآانس قابل قبول هنگام
  شتابگيري نرم

Cn-21=000.0Hz 
F Agree Det.Level 

×  
0.0~400.0Hz 

  
0.1Hz 

  
0.0Hz 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-22 پهناي تشخيص فرآانس قابل قبول  Cn-22=02.0Hz 
F Agree Det.  

×  
0.1~25.5Hz 

 
0.1Hz 

  
2.0Hz 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
  
  

  فرآانس آرير

Cn-23 سطح بالاي فرآانس آرير Cn-23=6.0KHz 
Carry-Freq.up Bound 

×  
0.4~15.0KHz*6 

  
0.1KHz 

  
6.0KHz*6 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-24 سطح پايين فرآانس آرير Cn-24=6.0KHz 
Carry-Freq.Low Bound 

×  
0.4~15.0KHz*6 

  
0.1KHz 

  
6.0KHz*6 

  
 

 
 

 
 

 
 

Cn25   
  گين نسبت فرآانس آرير

Cn-25=00 
Carry-Freq.P_Gain 

×  
0~99 

  
1 

  
0*5 

  
 

 
 

 
 

 
 

 
  تايوان Tecoنماينده رسمي اينورترهاي 
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١*-   

٢*-   

٣*-  

۴*-  

۵*-  

۶*-  

٧*-  

شماره   عملكردها
  پارامتر

 LCDنمايشگر   نام
  )انگليسي(

    
  رنج تنظيمات

واحد 
  تنظيمات

تنظيمات 
  آارخانه

  

    

GP PID SL GP 
  
  

Cn-26 سطح تشخيص اضافه گشتاور  Cn-26=160% 
Over Tq. Det. Level 

× 
30~200% 

  
1% 

  
160% 

  
 

 
 

 
 

 
 

  
  

Cn-27 زمان تشخيص  اضافه گشتاور  Cn-27=00.1s 
Over Tq. Det. Time  

× 
0.0~25.5s 

  
0.1s 

  
0.1s 

  
 

 
 

 
 

 
 

  Cn-28  ممانعت در برابرStall  هنگام شتاب
  نرم

Cn-28=170% 
ACC. Stall  

×30~200%   
1% 

  
170% 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-29   Cn-29=050% 
CH* ACC. Stall  

×30~200%  
1% 

  
50% 

  
 

 
 

 
 

 
 

Cn-30  ممانعت در برابرStall هنگام اجرا  Cn-30=160% 
Running Stall  

×30~200%  
1% 

  
160% 

  
 

 
 

 
 

 
 

  Cn-31   Cn-31=0.308Ω 
Motor Line R  

×0~65.535Ω   
0.001 Ω 

  
0.308 Ω*4 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

Cn-32   Cn-32=425W 
Core Loss  

×0~65535W   
1W 

  
425W*4 

 
1 

 
2 

 
1 

 
1 

Cn-33   Cn-33=100V 
Tq. Comp. Limiter  

×0~50V*1   
1V 

  
100V*4 

 
1 

 
2 

 
1 

 
1 

  Cn-34 جريان بي باري موتور  Cn-34=030% 
Motor No_Load I  

×0~99%   
1% 

  
30%*5 

 
 

 
 

 
× 

 
× 

  

Cn-35  تصحيح زمان تاخير اوليهSlip  
  

Cn-35=02.0s 
Slip Comp Time  

×0.0~25.5s   
0.1s 

  
2.0s 

 
1 

 
2 

 
× 

 
× 

  Cn-36 تعداد ري استارتهاي خودآار  Cn-36=00 
Retry Times  

×0~10   
1 

  
0 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

  Cn-37   Cn-37=2.0s 
Ride-thru Time  

×0~2.0s 0.1s   
2.0s*4 

  
 

 
 

 
 

 
 

  

  Cn-38   Cn-38=150% 
SP_Search Level  

×0~200%   
1% 

  
150% 

 
 

 
 

 
 

 
× 

  

Cn-39   Cn-39=02.0s 
SP_Search Time  

×0.1~25.5s   
0.1s 

  
2.0s 

 
 

 
 

 
 

 
× 

Cn-40   Cn-40=1.0s 
Min. B.B. Time  

×0.5~5.0s   
0.1s 

  
1.0s*4 

 
 

 
 

 
 

 
 

Cn-41   Cn-41=100% 
SP_Search V/F 

Curve  

×10~100%   
1% 

  
100% 

 
 

 
 

 
 

 
× 

Cn-42   Cn-42=0.3s 
Voltage Recovery  

×0.1~5.0s   
0.1s 

  
0.3s 

 
 

 
 

 
 

 
 

  Cn-43 
~ 

Cn-60 

    ×      
× 

 
× 

 
1 

 
2 

  

 
 
 

7200GS 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7200GS تايوان مدل   Teco ساخت    
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  شماره پارامتر

    توضيحات  واحد  )انگليسي( LCDنمايشگر   نام

GP PID SL GP 

 
Un-01 

  
  آانس فرمان فر

  
Un-01=60.00Hz 

Frequency Command 

 
0.01Hz 

  .نمايش  فرآانس فرمان
  .تعيين مي شودCn-20 نمايشگر توسط 

  
 

 
 

 
 

 
 

Un-02 فرآانس خروجي  Un-02=60.00Hz 
Output Frequency 

0.01Hz  نمايش فرآانس خروجي  
  .تعيين مي شود Cn-28نمايشگر توسط  

  
 

 
 

 
 

 
 

Un-03 روجيجريان خ  Un-03=12.5A 
Output current 

0.1A نمايش جريان خروجي اينورتر    
 

 
 

 
 

 
 

Un-04 ولتاژ خروجي  Un-04=220.0V 
Output Voltage 

0.1V نمايش ولتاژ خروجي اينورتر    
 

 
 

 
 

 
 

Un-05  ولتاژDC مدار اصلي  Un-05=310.0V 
DC Voltage 

0.1V  نمايش ولتاژDC مدار اصلي اينورتر    
 

 
 

 
 

 
 

Un-06 VIN فرمان انالوگ خارجي  Un-06=kw  
Output Power 

  
0.1KW 

    
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 

Un-07 

  
  
  

  وضعيت ترمينال ورودي

  
  

*1 
Un-11=00000000 
I/P Term.Status  

  
  
 -  

  

  

  
  
  
  
  

  
  

 
 
 
 

 
 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

Un-08 

  
  
  
  

  وضعيت ترمينال خروجي

  
  
  

*2 
Un-12=00000000 
O/P Term.Status  

  
 -  

  

        

Un-09   Un-09=65535 
LED Cheek 

 -     
 

 
 

 
 

 
 

Un-10   Un-10=00001 
Software Version  

 -     
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١*-   

  
٢*-   

  

  

  

  

  

شماره 

  پارامتر

  

  نام

  

  )انگليسي( LCDنمايشگر 

  

  واحد

  

  توضيحات

  

GP PID SL GP 

  
  
  
  

Un-11 

  
  
  
  

  يانتخاب مد آنترل

Setting 
V/F Ctrl Mode 

 
 ---  

  .است Sn-13=00هنگاميكه  V/Fمد آنترلي 
  )تنظيمات آارخانه(

  
  
  
  

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

Setting 
SL Ctrl Mode 

هنگاميكه  Sensorless Vector Controlمد  --- 
Sn-13=01 است.  

Setting 
PID Ctrl Mode 

 --- PID  همراه با مد آنترلي ذخيره خودآار انرژي
  است Sn-13=10هنگاميكه 

Setting 
PG Ctrl Mode 

 --- V/F  = مد آنترلي حلقه بستهPG  هنگاميكه
Sn-13=11 است.  

 
Un-12 

  
  

  انتخاب خروجيمونيتورينگ 

Un-12=100% 
Output Torque 

  
1% 

  
گشتاور ( SLگشتاور خروجي در مد آنترلي 

  % )١٠٠= نامي موتور 

  
  
  
×  

 
 
 
1 
 

 
 
 

2 

 
 
 

3 Un-12=0.9 
Output P.F. 

  
0.1 

  
   PIDفاآتور پاور خروجي در مد آنترلي 

Un-12=100.0% 
Speed Feedback 

  
0.1% 

  PGمقدار فيد بك سرعت در مد آنترلي 
واحد از حد اآثر فرآانس =  %0.1نمايش (

  )خروجي
  

Un-13 
  Un-13=10.0% 

Speed Ctrl Comp 
  

0.1% 
  
  

 
× 

 
× 

 
× 
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