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لذا .درايو با سرعت های متغير و کمک به عملکرد بهينه درايو و موتور تهيه شده است  اين دفترچه راهنما به منظور کمک به نصب و راه اندازی
  .قبل از راه اندازی دستگاه دفترچه را به دقت مطالعه نمائيد

  

   درايوقبل از راه اندازی     ١گام   
  

  .ات زير توجه نماييدقبل از نصب دستگاه به نک
  
 . و ولتاژ يکسانی داشته باشند )توان( Power موتور را بررسی کنيد تا مطمئن شويد که هر دو ، پلاكو  اينورتر  -١   

 .وصل نماييد L3و  L2و  L1و در اينورترهای سه فاز به  L3و  L1را در اينورترهای تکفاز به  ACورودی   -٢
 .وصل نماييد T1 ,T2,T3موتور را به ترمينالهای   -٣
 .درايو وصل نمائيد –و + در صورت نياز به ماژول ترمز ، ترمينالهای ولتاژ واحد ترمز را به سرهای  -٧

 

  .را وصل نماييد  ACبرق ورودی    ٢ گام 
مدت به صورت در تمام  5.00ثانيه ، منبع ولتاژ را نشان می دهد و سپس فرکانس  ۵تا  ٣به مدت  AC  ،displayبا وصل برق رودی 

  ..)تنظيم کارخانه می باشد 5.00فرکانس . (قابل مشاهده است displayچشمک روی 
  
  

 display    ١شكل                                                                                 
  . عملکرد موتور را بدون بار چک کنيد   ٣ گام 

  

، فرکانس خروجی را که در محدوده  Segment-7يشگر نما. را فشار دهيد   RUNکليد  •
05.0 Hz  است نشان می دهد 00.0تا. 

. را خاموش کنيد  ACرا فشار دهيد و منبع تغذيه  STOPدکمه: در صورت درست نبودن جهت . جهت چرخش موتور را چک نماييد •
 .ض کنيدورا ع T1,T2مربوطه خاموش شد، جای  LEDوقتی 

 .وصل کنيد و جهت چرخش موتور را چک کنيدمجددا برق دستگاه را  •
 .را فشار دهيد Stopآليد  •

  

   50Hzدر فرکانس  (Full Speed)چک کردن سرعت کامل   ۴گام 
  
را  DATA/ENTERکليد تنظيم نماييد ، سپس جهت ذخيره تغييرات داده شده  50Hzبر روی  Downو UPفرکانس را به کمک کليدهای  •

 . فشار دهيد
به حد اکثر سرعت خود می رسد،  (acceleration)دهيد و عملکرد موتور را هنگامی که موتور از حالت شتاب نرم  را فشار RUNکليد •

 . مورد بررسی قرار دهيد
 .مورد بررسی قرار دهيد (deceleration)را فشار دهيد و عملکرد موتور را در حالت توقف نرم   Stopکليد   •
  

  
  
  

 0.2kW~2.2kWورودي سه فاز                                 0.2kW~2.2kWورودي تك فاز  •
 داراي ابعاد آوچك و قابل نصب آسان بر روي ريل ترمينال  داراي فيلتر ورودي و خروجي                                     •
  Keypadآابل ريموت براي  آنترل                                                    PIDداراي  •
  با گشتاور راه اندازي بالا V/Fومد   Sensorless Vector Controlداراي  •
 ذاخلي براي مصارف خارجي 50Ma/24Vمنبع تغذيه  پله اي سرعت                                           ٨تنظيمات  •
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  داخلي  VRولوم       
  
 

  
  
  
  
  آارتهاي انتخابي  - ٢-٢
  

  آارت حافظه                     RS-232                          RS-485متري                        ٢بل آي پد اضافه به همراه آا 
     PDAآابل  خروجي               ١/ ورودي  ٢آارت اضافي شامل 

 
  
  نحوه نامگذاري  - ٢-٣
 
 

  
    

  
  
  
 
 
  
  
 
  
  
  
  

                         
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  نمودار سيم بندی               ٢شکل 
  

، ورودی ها ) سوئيچينگ منفی( NPNو برای مد .وصل کنيد) داخلی VDC 24( ٣، ورودی ها را به ترمينال )سوئيچينگ مثبت( PNPبرای مد : ١نكته
  .وصل کنيد)  com( ٨را به ترمينال 

  .براي درايوهاي تك فاز استفاده ننمائيد L2از ترمينال : ٢نكته 

 
  

 
1                          

 
P5               -  H         

             

 
JNEV             -    2    

 
 سری ولتاژ ورودی ظرفيت SPEC منبع تغذيه فيلتر نويز محفظه

    N4S : IP65 با  سوئيچ    Blank : بدون  فيلتر  ١:تک فاز   HP : استاندارد    
P2:0.25 HP 1:110V  

    N4 :  IP65  بدون سوئيچ   F : داخلی    P5:0.5HP 2:220V    ٣:سه فاز 
    Blank : IP20       01:1.0HP 4:440V  
    02:2.0HP   
    03:3.0 HP   

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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  ترمينالهای قدرت  - ۴-١
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  موقعيت ترمينالهای قدرت   ٣شکل 
  

  توضيحات  ترمينال
L1(L)  

L/N  :ترمينالهای قدرت دستگاههای تک فاز  
  :L1/L2/L3 ترمينالهای قدرت دستگاههای سه  فاز 

L2  
L3(N)  

    
     DC Powerترمينالهای اتصال واحد ترمز و 

  
T1    

 .به موتور وصل می شوندخروجيهاي اينورتر آه 
  

T2  
T3  
PE   ترمينال زمين(2 Points) 

   ١جدول 
 

  . ای ترمز زمانی استفاده می شود که بخواهيم باری با اينرسی بالا به سرعت متوقف شوداز واحده*    
  
  .متصل مي شود L1 , L3به ترمينالهای  ACاستفاده نمی شود و ورودی  L2در اينورترهای تک فاز از ترمينال  •
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  ترمينالهای کنترل  ۴-٢
  
  
  
 

  های کنترل موقعيت ترمينال               ۴شکل 
  

  توضيحات  ترمينال

RA  ترمينال خروجی چند کاره معمولا بصورت

  اتصال باز

  )  VAC/10A 250: (توان اتصال نامی

  RB  . مراجعه کنيد F21جهت کسب اطلاعات بيشتر به پارامتر 

10V   منبع تغذيه پتانسيومتر خارجی برايSpeed reference  

  

AIN  

  فرکانس  ترمينال سيگنال ورودی آنالوگ

  .) مراجعه کنيد [F15]به توضيحات ( PNPمنطبق با 

  

24V  

   PNPدر مد  S4 (S6,S5)تا  S1ترمينال مشترک برای ترمينالهای

  ).ه باشددياختياری نيز  نصب گرد Powerتنظيم شده باشد و  آارت  PNPروی  ١SWمشروط به اينكه (

 

COM  

   NPNدر مد S4 (S6,S5)تا  S1ترمينال مشترک برای ترمينالهای

  .)اختياری نيز  نصب گرديده باشد Powerتنظيم شده باشد و  آارت  NPNروی  ١SWمشروط به اينكه 

FM+   به توضيحات (ترمينالهاي چند کاره + خروجی آنالوگ[F26] 10-0: وسيگنال خروجی.) رجوع کنيدVDC 

  
 

  توضيحات  ترمينال
S1   

  
  .)مراجعه شود F11~F14به توضيحات (ترمينالهاي ورودي چند آاره 

S2 
S3 
S4 

  
  SWتوضيحات عملكرد  - ۴-٣
 

  توضيحات  نوع سيگنال خارجي SWحالت آليد  SWنوع 
 
 

SW1  
  

  
  

  
  است NPNورودي از نوع 

  
  .ترمينال مشترك است COMدر اين حالت 

  
  

  
  است PNPورودي از نوع 

ترمينال مشترك است و تنظيم  24Vدر اين حالت 
   .روي اين حالت استآارخانه نيز 

 
 

SW2  
  
 

  
  

  
 10VDC~0سيگنال آنالوگ 

 ٢روي عدد  F05زماني قابل استفاده است آه  -
  .تنظيم شده باشد

  
   .تنظيم آارخانه روي ولتاژ است -

  
 20mA~4سيگنال آنالوگ 

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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   JNEV-IP2~20I-H1/H1F: تک فاز   :١فرم) ١

     JNEV-2P2~201-H3: سه فاز                   
   
  
 JNEV-202~203-H1/H1F: تك فاز   :   :٢فرم )٢

    JNEV-202~203-H3:سه فاز                     
  JNEV-401~403-H3/H3F: سه فاز                     

 
  
  
  

                   
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 
 
 

Unit:inch/mm                       
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  

  
  
  
  
  

  طول
  مدل

 
A 

 
B  

 
C  

 
D 

 
E  

 
F  

 
G  

 0.315/8 5.13/130.55.06/128.45 3.03/77 2.64/67 4.86/123.5 5.2/132  ١فرم

 0.315/8 5.67/144 5.83/148 4.65/118 4.25/108  4.86/123.5  5.2/132  ٢فرم 
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   کی پد نحوه آار آردن با -۶- ١
 

  
Keypad  آليد و چند  ۵ازLED تشكيل شده است.  

  

  .تنظيم شده باشد 000روي عدد   F04مشروط به آنكه پارامتر Keypadجهت راه اندازي و توقف موتور از روي  آليد  -١

مقادير ولتاژ ( تنظيم باشد و 001روي  F51اگر پارامتر  Cهمچنين منوي و  F يجهت نمايش ، صفحه نمايش و منو آليد  -٢

 ).باشد 001روي عدد  F10كه مشروط به آن PID ، جريان خروجي و فيدبك  DCخروجي، ولتاژ 

 .جهت افزايش و آاهش مقدار پارامترها و حرآت روي پارامترها مي باشد و  آليدهاي  -٣

  .جهت خواندن ، تغيير و ذخيره مقدار پارامترها مي باشد آليد  -۴
  

 

  تنظيم آارخانه - ۶-٢
  :مثال

  .شويم" هبر اساس تنظيم آارخان ها ريست پارامتر"  F52مي خواهيم وارد پارامتر 

  .ابتدا ولتاژ ورودي و سپس فرآانس به مدت چند ثانيه به نمايش در مي آيد displayبا روشن آردن درايو، روي 

 001روي  F51مشروط به آنكه ظاهر مي شود  Cاگر دو بار فشار دهيد منوي . (شويد Fرا يكبار فشار دهيد تا وارد منوي  آليد  -١

 ،  DCمقادير ولتاژ خروجي و مقادير ولتاژ  مجدد آليد با فشارهاي تنظيم شده باشد  00دد روي ع F10و اگر پارامتر بوده باشد 

  .، به نمايش در مي آيد  PIDجريان خروجي و فيد بك    

  
  

 
 

اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
  

۶
 

 دستور العمل های برنامه ريزی و ليست پارامترها
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  .برسيد F52حرآت آنيد تا به پارامتر  Fروي پارامترهاي منوي    با آليد -٢

  .بوط شويدرا فشار دهيد تا وارد پارامتر مر آليد  -٣

  .را انتخاب آنيد 010مقدار  و  آليدهاي با  -۴

  . F52بصورت چشمك زن نمايش داده مي شود و سپس  Endدر اين حالت عبارت  .را فشار دهيد مجددا جهت ذخيره تغييرات آليد   -۵

  .مجددا مقدار فرآانس ظاهر شود displayفشار دهيد تا روي  F10 و F51هاي بار بر اساس تنظيم پارامتر ٣يا  ٢را  آليدهاي  -۶

  !به شكل زير، ترتيب عملكرد آي پد توجه آنيد

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
                                                        

  
  
  
  
  
  
  
  

  ترتيب عملکرد  کی پد            ۵شکل                                          
  .  است Runو راه حل آن مد . مي باشد stopبا تنظيم فرآانس روي مد  Display چشمك زدن*: ١نكته       
  . تنظيم کرد (run)و انجام کار  (STOP)حالت توقف  ٢فرکانس را می توان در هر * :  ٢نكته      
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  روشهاي تنظيم فرمان راه انداي  - ۶-٣
  
  روش تنظيم فرمان اجرا از روي آي پد -١

  .تنظيم آنيد 000را روي عدد  F04ت پارامتر در اين حال     

  روش تنظيم فرمان اجرا توسط ترمينالهاي خارجي -٢

  .تنظيم آنيد 001را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر 

  روش تنظيم فرمان اجرا توسط بردهاي ارتباطي  -٣

  .تنظيم آنيد 002را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر 

  

  روشهاي تنظيم فرآانس - ۴-۶
  
  : Keypadروي  Up/Downتوسط آليدهاي  آانسوش تنظيم فرر -١

  .تنظيم آنيد 000را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر 

  : Keypadروش تنظيم فرآانس توسط پتانسيومتر روي  -٢       

  . تنظيم آنيد 001را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر    

  :)  AIN )Tm2روش تنظيم فرمان فرآانس توسط سيگنال ورودي  -٣

  .تنظيم آنيد 002را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر      

  :توسط ترمينالهاي ورودي چند منظوره  آانسروش تنظيم فر -۴

   . تنظيم آنيد 003را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر        

  : RS-485از طريق برد ارتباطي  آانس فرروش تنظيم  -۵

  .تنظيم آنيد 004را روي عدد  F04در اين حالت پارامتر         

  

   EVموارد ايمني مهم در مورد راه اندازي اينورترهاي مدل  - ۵-۶
  
  . ثانيه نباشد 5آمتر از  (ACC)زمان راه اندازي  -١    

  . به همراه ترمز استفاده نمائيد CV,MAدر صورت نياز از دستگاههاي . ثانيه نباشد 5آمتر از  (dec)زمان توقف  -٢    

  .تنظيم شود 50Hzحتما روي  Baseفرآانس  -٣    

  .خروجي اينورتر را به هيچ وجه اتصال آوتاه نكنيد -۴    

  .در ورودي اينورتر از اينورتر مناسب استفاده نمائيد -۵   

  
  

 
 

اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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F توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
        ظرفيت اينورتر 00
 999s05.0 *1*2~00.1  ١زمان شتاب نرم 01
 999s 05.0 *1*2~00.1  ١زمان توقف نرم 02
 
03  

  
  جهت چرخش موتور

  راستگرد :000
  چپگرد :001

 
000  

 
*1 

 
04 

  
  روشهاي تنظيم فرمان اجرا

  آي پد :000
  ترمينالهاي خارجي :001
  از طريق بردهاي ارتباطي:002

  
000 

  

 
 
05 

  
  

  روشهاي تنظيم فرآانس

  ترل پنلروی کن UP/Downکليد: 000
  پتانسيومتر روی کنترل پنل:001
  AIN (TM2)سيگنال ورودی :002
  ٢در اين حالت لازم است از طريق ترمينالهاي ورودي چند منظوره، : 003

  .نمائيدتنظيم  UP/Down رويرا  ترمينال
  RS-485تنظيمات فرکانس از طريق برد ارتباطی شبکه:004

  
  

000 

  

  
06 

   RUN/Stopمد عملياتي 
راستگرد از طريق  /چپگرد

  ترمينالهاي خارجي

  يكي از آليدها راستگرد و ديگري چپگرد: 000
  راستگرد/ و ديگري چپگرد RUN/Stopيكي از آليدها : 001
  توقف / مد آنترلي سه سيمه اجرا : 002

  
000 

  

 200Hz 50.0/60.0 *2~01.0  حد بالاي فرآانس 07
 200Hz 00.0 *2~00.0  حد پايين فرآانس 08
 Decتوقف با  :000  وشهاي توقفر 09

  توقف سريع :001
 

000 
  

  .نمي دهد ننشا: 000  وضعيت نمايش پارامترها 10
  .مي دهد ننشا: 001

 
000 

 
*1 

  راستگرد:S1 000ترمينال عملكرد  11
  چپگرد:001
  ١سرعت از پيش تعيين شده :002
  ٢سرعت از پيش تعيين شده  :003
  ٣سرعت از پيش تعيين شده  :004
    Jog  Frequency رمانف:005
  توقف اضطراري:006
007:Base Block (b.b) 
  دوم Acc/Decزمان :008
  ري ست:009
 upفرمان :010
 Downفرمان :011
012:Control signal switch 
013:Communication control signal switch 
014:Acceleration/deceleration prohibit 
015:Master/Auxiliary speed source select 
016 : PID function disable 
  AIN( Analog Frequency Signal inputترمينال : (017
  ) AINترمينال (،  PIDسيگنال فيدبك    :018
  DC Brakeسيگنال   :019
020:DC Brake base on TM2 AIN Frequency *9 

000   
12 S2 ترمينال عملكرد   001   
13 S3 ترمينالعملكرد    005   
 
 
 
 
 
 
14 

 
 
 
 
 
 

S4 ترمينالعملكرد    

 
 
 
 
 
 
 

006 

  

 
15 

  
 AINترمينال عملكرد 

 
017 

  

 
16 

  
 AINانتخاب سيگنال 

000:0~10V(0~20mA) 
001:4~20mA(2~10V) 

 
000  

  

 AIN (%) 000~200  100 *1بهره  17
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F توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
 AIN (%)  000~100 000 *1شيب  18
 
19 

 
 AINانتخاب شيب 

  

  مثبت :000
  منفي :001

 
000 

 
*1 

20  
  با خط عمود AINجهت مثبت يا منفي بودن 

  مثبت :000
  منفي :001

 
000  

  
*1 

 
 
 
 
 
 
 
21 

  
  
  
  
  
  
  

 Ry1ترمينالهاي خروجي چند آاره 

  اجرا :000
  ) F23±تنظيم فرآانس (جستجوي فرآانس  :001
  .است (F22±F23)فرآانس در محدوده  :002
 (F22<)تشخيص فرآانس  :003
 (F22>)تشخيص فرآانس  :004
  ترمينال خطا:005
  ري ست و ري استارت خودآار :006
  قطع لحظه اي برق :007
   (.E.S)توقف اضطراري  :008
 (.b.b)بلوك پايه  : 009
  محافظت در برابر اضافه بار موتور :010
  محافظت در برابر اضافه بار اينورتر :011
012: retain 
013: Power on 
  خطاي شبكه :014
  (F24<) تشخيص خطاي خروجي :015

  
  
  
  
  
  
  

000 

  

 Set Value (Hz) 00.0~200 00.0 *1فرآانس خروجي در  22
 00.0~30.0 00.0 *1 (Hz±) محدوده تشخيص فرآانس 23
   000 %100~000  مقدار تنظيم شده فرآانس خروجي 24
   00.0 (Sec) 25.5~00.0  زمان تشخيص جريان خروجي 25
 
 
26 

  
  

  انتخاب نوع خروجي آنالوگ چند آاره

  فرآانس خروجي :000
  )تنظيم فرآانس(فرآانس تنظيم  :001
  ولتاژ خروجي :002
 DCولتاژ  :003
  جريان خروجي :004
 PIDسيگنال فيد بك  :005

 
 

000 

 
 
*1 

 1* 100 %200~000  (%) بهره خروجي آنالوگ چند آاره 27
 200Hz 05.0 *1~00.0  )تنظيم فرآانس اصلي(١ش تنظيم پياز فرآانس   28
 200Hz 05.0 *1~٢00.0يش تنظيم از فرآانس   29
 200Hz 10.0 *1~00.0 ٣پيش تنظيم از فرآانس  30
 200Hz 20.0 *1~00.0 ۴پيش تنظيمازفرآانس   31
 200Hz 30.0 *1~00.0 ۵پيش تنظيماز فرآانس   32
 200Hz 40.0 *1~00.0 ۶پيش تنظيم از فرآانس  33
 200Hz 50.0 *1~00.0 ٧پيش تنظيماز  فرآانس   34
 200Hz 60.0 *1~00.0 ٨پيش تنظيم از فرآانس  35
 jog 00.0~200Hz 05.0 *1دستور العمل فرآانس  36

  
  
  
  
  

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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|F توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  

   DC 00.0~25.5 Ses 00.5زمان ترمز  37
   DC 01.0~10.0 Hz 01.5فرآانس شروع ترمز  38
   DC 000~020% 005سطح ترمز  39
 16k~4 010 016~004  فرآانس آرير 40
  
41 

  
  ري استارت خودآار براي قطع برق

  فعال :000
  غير فعال :001

 
001*6 

  

   000 005~000  زمان هاي ري استارت خودآار 42
 4*      جريان نامي موتور 43
 4*      نامي موتورولتاژ  44
 4*      فرآانس نامي موتور 45
 4*      نامي موتور قدرت 46
 8   *4*(RPM 100*)120~0  سرعت نامي موتور 47
     001~450 (Vector) بهره گشتاورافزايش  48
     001~450 (Vector)بهره تصحيح خطا  49
     40~000  ولتاژ فرآانس پايين جبران  50
 
51 

  
  شرفتهنمايش تابع پارامتر پي

  شان نمي دهد :000
  .نشان مي دهد :001

 
000 

 
*1 

 
52 

  
  آارخانه تنظيمات

 50Hzري ست شود با پيش فرض آارخانه در فرآانس  :010
 60Hzري ست شود با پيش فرض آارخانه در فرآانس  :020

 
000 

  

 CPU Version   *3*4  مدل نرم افزار 53
 4*3*      رخ دادهآخر خطاي  ٣ضبط  54

  
  

  .)امكان پذير است F51=001بصورت  F51دسترسي به اين پارامترها با تنظيم ( رامتر توابع پيشرفتهليست پا
  
  

C توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
 
00 

  فعال :000  دستور العمل چرخش معكوس
  غير فعال :001

 
000 

  

  فعال :Acc 000در هنگام توقف از ممانعت  01
  غير فعال :001

  
000 

  

   Acc (%)  050-300 200در هنگام توقف ازسطح ممانعت  02
 
03 

  
 Decهنگام توقف درتوقف  از ممانعت

000:  
001:  

000   

   Dec(%)  050-300 200هنگام درتوقف ازسطح ممانعت  04
 
05 

  در دسترس :000  ممانعت توقف اجرا
  غير قابل دسترس :001

000   

   200 300-050  سطح ممانعت توقف اجرا 06
 
07  

 F02تنظيم شده در  Decمطابق با زمان  :000  زمان ممانعت توقف هنگام اجرا
 C08تنظيم شده در  Decمطابق با زمان  :001

000   

08 Stall pretention deceleration time set 00.1-999 Sec 03.0   
 
09 

  
Direct Start on power up 

  در دسترس  :000
  غير قابل دسترس :001

001   

 
 
 

7300EV 
 

AC کنترل دورهای موتور   
7300EV تايوان مدل   Teco ساخت    
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C توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
 

10 

  

  مد ري ست

 ري ست در دسترس  فرمانغير فعال و  RUN فرمان:000

  RUNچه فرمان .فرمان ري ست در دسترس است :001

  فعال و چه غير فعال باشد

 

000 
  

 Sec  05.0 *1*2 999 ~ 00.1  ٢زمان شتاب نرم 11

 Sec 05.0 *1*2 999 ~ 00.1  ٢زمان توقف نرم  12

 

 
 

13 

  

  
  

  آنترل فن

 

000: Auto-run در دماي تنظيم شده  

  .هنگاميكه اينورتر در حال آار است فن روشن شود :001

  .فن هميشه آار آند :002

  .باشد هميشه در حالت توقففن   :003

 

 

 

001  

 

ايѧѧѧن تѧѧѧابع تنهѧѧѧا بѧѧѧراي 

در  IP20مѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧѧدل 

بѧѧراي . دسѧѧترس اسѧѧت

ماداميكѧѧه  IP65مѧѧدل 

صلاسѧѧѧت فѧѧѧن بѧѧѧرق و

  .آار ميكند

 

14 

  

  مد آنترلي

000: Vector Control   

 V/Fآنترل  :001

 

000 

 

*4 

 V/F 001 ~ 007 001/004 *8تنظيمات الگوي  15

   V/F 198~265V / 380~530V 220/440تنظيم ولتاژ خروجي پايه  16

   00.2-200 50.0/60.0 (Hz)حد اآثر فرآانس خروجي  17

   100 100-00.0  (%)ر فرآانس ماآزيمم نسبت ولتاژ خروجي د 18

   00.1-200 25.0/30.0 (Hz)فرآانس ) ميانگين(متوسط 19

   50.0 100-00.0  %) ( ميانينسبت ولتاژ خروجي در فرآانس  20

   00.1-200 00.5/00.6 (Hz)حد اقل فرآانس خروجي  21

   01.0 100-00.0  %) (نسبت ولتاژ خروجي در فرآانس مي نيمم  22

 00.0~30.0% 00.0 *1 (V/F)هره افزايش گشتاور ب 23

 00.0~100% 00.0 *1 (V/F)بهره تصحيح خطا  24

 Varies with      جريان بي باري موتور 25

motor rating 4 

محافظت رله گرمايي الكترونيكي براي موتور  26

(OL1) 

  فعال بودن قابليت حفاظت از موتور :000

  ت از موتورغير فعال بودن قابليت حفاظ :001

 

000 

  

 00.0~200 00.0 *1 (Hz)  ١پرش فرآانس  27

 00.0~200 00.0 *1  (Hz)  ٢پرش فرآانس  28

 00.0~30.0 00.0 *1 (Hz±) پرشمحدوده فرآانس  29

  

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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C توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
 
 
30 

  
  

 PIDمد عملياتي 

  .در دسترس نيست PIDتابع  :000
 Bias D، آنترل PIDآنترل  :001
 D، آنترل فيدبك PIDآنترل  :002
  معكوس Bias D، آنترل مشخصات PIDآنترل  :003
  معكوس D، آنترل مشخصات فيدبك PIDآنترل  :004

 
 

000 

  

 PID 0.00-10.0 1.00 *1بهره خطاي  31
32 P:1* 01.0 10.0-0.00  بهره نسبي 
33 I  : زمان انتگراالي(S)  00.0-100 10.0 *1 
34 D : ديفرانسيليزمان (S) 0.00-10.0 0.00 *1 
 
35 

  
PID OFFSET 

  جهت مثبت :000
  جهت منفي :001

000 *1 

 PID OFFSET (%)  000 -109 000 *1تنظيم  36
  PID 00.0-02.5 00.0 *1روز رساني ه زمان ب 37
   PID Sleep 00.0 ~ 200Hz 00.0آستانه مد  38
   PID Sleep 00.0 ~25.5 00.0زمان تاخير  39
 
 
 
40  
  

  
  

  تنظيم ترمينالهاي ورودي چند منظوره روي
UP/Down  به منظور افزايش يا آاهش

  فرآانس

000: UP/Down command is available. 
 Set frequency is held when inverter stops. 
001: UP/Down command is available. 
 Set frequency reset to 0Hz when inverter stops. 
002: UP/Down command is available. 
Set frequency is held when inverter stops. 
UP/Down is available in stop.  

 
 
 

000 

  

  منبع فرمان فرآانسانتخاب  41
  ) RUN/STOPبا آليد  RUNفرمان (

  .م مي آنديروي آي پد فرآانس را تنظ UP/Downآليد  :000
  .روي آي پد فرآانس را تنظيم مي آند پتانسيومتر :001

 
000 

  

 
 
 
 
 
42 

  
  
  
  
  

 S5ترمينال ورودي چند منظوره 
  
  

  راستگرد: 000
  چپگرد: 001
  ١شماره  Presetفرمان سرعت : 002
  ٢شماره  Presetفرمان سرعت : 003
  ٣شماره  Presetفرمان سرعت : 004
 jogفرمان فرآانس : 005
   (.E.S)توقف اضطراري : 006
 (.b.b)لوك پايه ب: 007
  توقف نرم/ انتخاب دومين زمان شتاب نرم: 008
  ري ست: 009
 UPدستور : 010
 Downدستور : 011
  سوئيچ سيگنال آنترل: 012
  سوئيچ سيگنال آنترل شبكه: 013
  توقف نرم/ غير فعال بودن شتاب نرم: 014
  آمكي/ انتخاب منبع سرعت اصلي : 015
 PIDغير فعال بودن تابع : 016
 DC ،*7سيگنال ترمز  :019
 TM2 AIN 9*بر پايه فرآانس  DCترمز : 020

 
 
 
 
 

007  
  
  
 

  

 
 
 
 
43  
 

  
  
  
  
  

 S5ترمينال ورودي چند منظوره 
  
  

 
 
 
 

009  
  
 

  

ترمينال ورودي  S1~S6زمان اسكن سيگنال  44
  چند آاره

001 ~ 100 010   
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C توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
   AIN (msec×8) 001 ~ 100 050ييد زمان اسكن سيگنال تا 45
 
 
 
 
 
 
 
46  
  
 

  
  
  
  
  
  

 -T+,T) اختياري(خروجي چند آاره ترمينال 
  
  
  
  
  

  اجرا :000
  )F23±تنظيم فرآانس ( جستجوي فرآانس :001
   (F22± F23)فرآانس در محدوده تنظيم شده  :002
 (F22<) تشخيص فرآانس  :003
 (F22>)تشخيص فرآانس  :004
  ترمينال خطا :005
  ري استارت خودآار :006
  قطع لحظه اي برق :007
 (.E.S)توقف اضطراري  :008
 (.b.b)بلوك پايه  :009
  محافظت در برابر اضافه بار موتور :010
  محافظت در برابر اضافه بار اينورتر :011
  رزرو :012
013: Power On 
  خطاي ارتباطي :014
 (F24<)تشخيص جريان خروجي  :015

 
 
 
 
 
 
 
 

000 

  

 
47  
 

  
 keypad Remoteتوسط آنترل نوع انتخاب 

  )تشخيص عدم قطعي فاز(غير فعال  :000
 F09فعال، توقف هنگام فقدان فاز بر طبق  :001
فعال، اجراي آخرين فرآانس تنظيم شده، توقف هنگام : 002

  روي آي پد Stopبا آليد  F04قطع فاز براساس تنظيمات 

 
 

000 

 

 
 
48 

  
  

  آپيماژول 

  غير فعال بودن ماژول آپي :000
  آپي به ماژول از طريق اينورتر :001
  ماژول آپي به اينورتر از طريق :002
  نوشتن/ چك خواندن  :003

 
 

001 

 
 
*3  

 4*3* 003 254~ 001  آدرس برد شبكه اينورتر 49
 
 
50 

  
 

Baud rate (bps) 

000 :4800 
001: 9600 
002 :9200 
003:38400 

 
 

000 

 
 

*3*4 

  بيت توقف ١ :000  بيت توقف 51
 بيت توقف ٢:001

000 *3*4 

 
52 

  
  بيت پرتي

  بدون پريتي :000
  پريتي زوج :001
  پريتي فرد :002

 
000 

 
*3*4 

  بيت داده ٨ :000  بيت هاي داده 53
  ) ASCII Modeتنها براي مد (بيت داده  ٧ :001

000 *3*4 

 Sec 00.0 *3*5 25.5 ~ 00.0  برد شبكه time-outزمان تشخيص  54
  
  
  
  
  
  
  

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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C توضيحات  پيش فرض آارخانه  آد/ رنج   توصيف تابع  
  

  

  

55 

 

  

  

  

  برد شبكه time- outانتخاب عمليات 

   توقف بصورت نرم تا توقف آامل: 000

FO2)  : ١توقف نرم زمان(  

  توقف تدريجي: 001

  توقف بصورت نرم تا توقف آامل : 002

C12)  : ٢توقف نرم زمان(  

  ادامه عمليات: 003

 

  

 

000  

 

 

  

 

*3*5  

  
  

  .مي توان آنرا در مد اجرايي تغيير داد*: ١ :توجه

  .است 1Hz، رزولوشن فرآانس  100Hzبراي تنظيمات بالاي *: ٢          

  .هنگام برقراري ارتباط قابل تغيير نيست*: ٣         

  .آنرا تغيير ندهيد هنگامي آه در حال ساختن تنظيمات آارخانه هستيد*: ۴         

  .است 17.0است و اندازه پارامتر موتور  (60Hz)020برابر با  F52تنظيم آارخانه براي     

  است 14.0است و اندازه پارامتر موتور  (50Hz)010برابر با  F52تنظيم آارخانه براي     

  .و بالاتر در دسترس است 1.2در نرم افزارهاي *: ۵         

  .و بالاتر تغيير يافته است 1.5نرم افزارهاي  در*: ۶          

  .و بالاتر تغيير يافته است 1.6در نرم افزارهاي *: ٧          

  .و بالاتر تغيير يافته است 1.7در نرم افزارهاي *: ٨          

  .و بالاتر افزايش يافته است 1.2در نرم افزارهاي *: ٩          
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  طا و تصحيح آنتشخيص خ - ٣-١
  نمايش خطا ئ تشخيص آن -٣- ١-١
  .خطاهاي غير قابل بازيافت/ غير قابل ريست آردن -١
  
   

  نحوه تصحيح  علت  خطا  نمايشگر
  

 

  
  EEPROMمشکل 

  
   EEPROM مشکل

 
EEPRPM را تعويض آنيد.   

  

 

  
  ه ولتاژ در حين توقفافاض

  
  ولتاژ تشخيص کارکرد بد مدار

  
  .را تعمير يا تعويض کنيد دستگاه

 

  

  
  توقف حينکمی ولتاژ در 

  .است آمبسيار  برقولتاژ  -١
معيوب شذن مقاومت يا  -٢

  سوختگي فيوز
  تشخيص کارکرد بد مدار -٣

  صحيح است يا خير برقچک کنيد که آيا ولتاژ  -١
  .را عوض کنيديا فيوز معيوب مقاومت  -٢
  .را تعمير يا تعويض کنيد دستگاه -٣

 

  

در حين توقف داغ  اينورتر
  .مي آند

  کارکرد بد مدار تشخيص دما -١
يا  دمای محيط بسيار بالاست -٢

  .انجام مي گيرد تهويه بد

  .را تعمير يا تعويض کنيد دستگاه -١
محل اينورتر را تغيير دهيد و يا تهويه را بهتر  -٢

  .آنيد
 

 

ترانس تشخيص خطای 
  جريان ديوسر

ترانس ديوسر  يا مدار خطاي
  جريان

  
  .را تعمير يا تعويض کنيد دستگاه

  
  

 the Failure contact does not operate "@": توجه
  
  

٨ 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 
اينترنتی  توان صنعتفروشگاه   
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  .خطاهايی که هم بصورت دستی و هم بصورت اتوماتيک قابل تصحيح اند -٢
  

  نحوه تصحيح  علت  خطا مايشگرن
  

 

  

  هنگام راه اندازياضافه جريان 

  .موتور windingاتصال آوتاه موتور و  - ١

  وموتور  اتصال کوتاه زمين - ٢

  .آسيب ديده است برقماژول  - ٣

  .موتور را چک کنيد - ١

  .سيم بندی را چک کنيد - ٢

  .را عوض کنيد برقماژول  - ٣
  

 

  

  اضافه جريان هنگام توقف نرم

  

  است آمبسيار پري ست زمان توقف نرم 

  

  .زمان توقف نرم را افزايش دهيد

  
  

  

  

  

  

  

  اضافه جريان هنگام شتاب گيری نرم

  .زمان شتاب نرم بسيار کوتاه است - ١

  .بالاتر است اينورترظرفيت موتور از ظرفيت  - ٢

  و فريم motor windingين اتصال کوتاه ب - ٣

  اتصال کوتاه بين سيم بندی موتور و زمين - ۴

  .ديده است آسيب IGBTماژول  - ۵

  .زمان شتاب نرم را افزايش دهيد - ١

از  ترموتور يا بيشبرابر با ظرفيت  اينورترياز  - ٢

  .آن استفاده کنيد

  .موتور را چک کنيد - ٣

  .سيم بندی را چک کنيد - ۴

  .ض کنيدرا عو IGBTماژول  - ۵

 
  

  اضافه جريان هنگام اجرا

  بارتغيير بار ناپايدار - ١

  برقناپايدار  رات تغيي- ٢

  

  .را افزايش دهيد اينورترظرفيت 

  

 
  

  

  

  توقف نرم/  عمليات اضافه ولتاژ هنگام

  

يا اينرسي  .است آوتاهبسيار  توقف نرمزمان  - ١

  .است بار بيش از اندازه

  .برق تغييرات زيادي داردولتاژ  - ٢

  .زمان توقف نرم را افزايش دهيد - ١

  .يا مقاومت ترمز اضافه کنيد ترمزيک واحد - ٢

  .در سمت خط ورودی يک رآکتور اضافه کنيد - ٣

  .را افزايش دهيد اينورترظرفيت  - ۴

  
 

 

  

  

  دماي بالاي انباره حرارتي هنگام عمليات

  

  ار سنگينب - ١

  بدتهويه  يا لاي محيطدمای بسيار با - ٢

  .ميزان بار را چك آنيد - ١

  .ظرفيت اينورتر را افزايش دهيد - ٢

  .شرايط تهويه را بهبود دهيد - ٣

  .را بررسي آنيد CBمقدار تنظيمات پارامتر  - ۴
  

  

 
 

  

  

  ارتباطي Time-outشخيص ت

بسيار  C54ارتباط  time-outزمان تشخيص  - ١

  .آوتاه است

 .ارتباط اينورتر قطع است  - ٢

در زمان تشخيص اينورتر نمي تواند داده   - ٣

  .را دريافت آند Modbusصحيح 

را  C54ارتباط  time-outزمان تشخيص  - ١

  .افزايش دهيد

 .ارتباط اينورتر را حفظ آنيد - ٢

  .صحيح باشد Modbusچك آنيد آه داده دريافتي 
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  ).خودآار بدون ري استارت( قط بصورت دستی قابل تصحيح اندخطاهايی که ف ٧-٣
  
  

  نحوه تصحيح  علت  خطا  نمايشگر
  

  

  

  ضافه جريان هنگام توقفا

   OCمدار تشخيص  د کارکرد ب -١

 CTاتصال بد کابل سيگنال  -٢

 

  .ارجاع دهيد به واحد تعمير را  اينورتر

  

  

  

  موتور اضافه بار

  

  بار سنگين  -١

  . F43مناسب  ناتنظيمات  -٢

  .ظرفيت موتور را افزايش دهيد -١

موتور، پارامتر  پلاك اسم طبقبر  -٢

F43 را تنظيم آنيد.  

  

  

 اينورتراضافه بار 
  

  بار بيش از حد سنگين
  

  .را افزايش دهيد اينورترظرفيت 

  

  

 

  

  

هنگام اژ در کمی ولت

  عمليات

  
  

  .بسيار پايين استبرق ولتاژ -١

  .زياد استولتاژ برق تغييرات  -٢

  .را افزايش دهيدپاور کيفيت  -١

  .زمان شتاب نرم را افزايش دهيد-٢

يک راکتور  برق در سمت ورودی  -٣

  .اضافه کنيد

  .با بخش پشتيبانی فنی تماس بگيريد -۴
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 Set upخطاهاي مربوط به پيكر بندي  -٣- ١-٢
 
  

  توضيحات  خطا  نمايشگر

  
  

  توقف سرعت صفر
  

  .را افزايش دهيد آنرا. است 0/1Hzفرکانس تنظيم کمتر از 

  

  

  

  

  

بصورت  راه اندازيی در ايتوان عدم 

  مستقيم

. م شده باشدخارجی تنظي يبر روی مد کنترل اينورتراگر  -١

(F04=001)  است مستقيم غير فعالقابليت راه اندازي و. (C09=001) 

در حالت   RUNنيست و هنگاميكه سوئيچ  اينورتر قادر به راه اندازي ،

به توضيحات . (را نمايش مي دهد STP1است ، پيغام  (ON)روشن 

  .)مراجعه آنيد C09مربوط به 

  .مستقيم امکان پذير است زيراه انداباشد،  C09=000در صورتيکه  -٢

  

 

 

  
  
  

  اضطراری کی پد توقف 

 (F04=001)اگر اينورتر بر روي مد آنترلي خارجي تنظيم شده باشد  -١
. متوقف مي شود F9اينورتر بر طبق تنظيمات  Stop، با فشردن آليد 

آرده و سپس  OFFرا  RUNبراي راه اندازي مجدد اينورتر سوئيچ 
ON دآني.   

فعال باشد، با فشردن  STOPاگر اينورتر در مد ارتباطي باشد و آليد  -٢
 STP2در حين عمليات اينورتر متوقف مي شود پيغام  STOPآليد 

بايد فرمان  PCبراي راه اندازي مجدد اينورتر، . نمايش داده مي شود
STOP  و سپس يك فرمانRUN براي اينورتر صادر آند.  

  

 

  
  خارجیاضطراری توقف 

سيگنال توقف  يك چند آارهترمينالهای ورودی  هنگاميكه از طريق
اينورتر بصورت تدريجي متوقف شده و  صادر شوداضطراری خارجی 

  .به نمايش در خواهد امد .E.S پيغام 
 

  
  خروجی بلوك پايه

وك پايه خروجي هنگامي آه از طريق ترمينال ورودي چند آاره يك بل
نمايش داده  .b.bبعنوان ورودي باشد اينورتر ناگهان متوقف شده و پيغام 

  .مي شود

 
  

 PIDسيگنال فيدبک قطع
  

 PIDخطای مدار  سيگنال فيد بک  تشخيص

  
  

  
 

  
  

 remoteکابل کی پد قطع 

نباشد اين سيگنال روي به اينورتر وصل  remoteآي پد هنگامی که  -١
  . به نمايش در می آيد remoteآي پد 

، اين سيگنال بر به اينورتر متصل باشد remoteهنگامی که کی پد  -٢
  .روی کی پد اصلی به نمايش در می آيد

و آي پد اصلي بصورت  remote نمايش اين سيگنال توسط آي پد-٣
  . همزمان به معناي وقوع خطاي ارتباطي است
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  توضيح خطاي عملياتي آي پد -٣- ١-٣
  

  تصحيح خطا  علت  خطا  نمايشگر

  

  

  

  

  آي پدخطای 

هستيم   Seed Operationاست يا در  F05>0وقتي  - ١

  . را فشار دهيد يا  

قابل  RUNسعي مي آنيد پارامترهايي را آه در زمان  - ٢

  .)ا را ببينيدليست پارامتره( .تغيير نيستند تغيير دهيد

است مي توان براي تغيير  F05=0تنها هنگاميكه  - ١

  . استفاده آرد يا  فرآانس از آليدهاي 

  .پارامترها را فقط در حالت توقف بايد تغيير دهيد - ٢

 

  

 

  پارامتر اتخطای تنظيم

١ - F07  در محدودهC27±C29  ياC28±C29 است.  

٢ - F07<F08  ياF07=F08   

١ - F32~F33  را تغيير دهيد .  

٢ - 3-00>3-01  

  

  
  

  

هنگام ارتباط تغيير دادن 

  .پارامترها مجاز نيست

  .غير فعال است هنگاميكه ارتباطصدور فرمان کنترل  - ١

  هنگام ارتباط C49 ~ C53تغيير دادن  - ٢

 remoteبا آي پد  C47تغيير - ٣

رمان فعال سازي قبل از ارتباط يا هنگام آن ف - ١

  .دستور را صادر آنيد

  .پارامترها را قبل از ارتباط تنظيم آنيد - ٢

٣ - C47 را با آي پد اينورتر تغيير دهيد.  

  

 

  

  

  ارتباطي خطای

  غلطسيم بندی  - ١

  ارتباطي  پارامترهای ات نا مناسبتنظيم - ٢

 Check - sunخطای  - ٣

  لاعاتنا درست اط) وارسي(تائيد  - ۴

  

  .سيم بندی و سخت افزار را چک کنيد - ١

٢ - C49 ~ C53 را چک کنيد.  

  

  

  

  پارامتر نا مناسبتنظيمات 

   .را تغيير دهيد F00آنيد سعی  - ١

  .بد کار می کنند و ولتاژ جريانتشخيص مدارات  - ٢

را ری ست کنيد  يا با قسمت پشتيبانی فنی اينورتر 

  .تماس بگيريد

  
  

  

  

  

 خرابي خطای تتنظيم پارامتر، 

 کپی  واحد 

، ناتواني در برقراري  C48=1.2 بصورت C48تنظيم  - ١

  .ارتباط با بخش کپی می شود

  خرابي واحد آپي - ٢

اينورتر بخش کپی با در  ولتاژ و سرعت درايو ميزان  - ٣

  . ستمتفاوت ا

١ - C48 را تغييردهيد.  

  .يير دهيدتغواحد کپی را  - ٢

 آي پد روي اينورتراز  HP تنها با مقادير متناسب - ٣

  .کپی کنيد

  

 

  

  پارامترها نا همخواني 

  

  .پارامترها را در اينورتر آپي مي آنيد

  .واحد کپی را عوض کنيد - ١

متفاوت  اينورترواحد کپی با   HPميزان ولتاژ و  - ٢

  .است
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